@WGHPC

Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra de Abertura Angula 180° de 2 dedos - Série CHY2

CHY2 - D
Modelo Diametro Dupla Acao
10 10 mm
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm

Exemplo: CHY2-10D
CHY2-25D

Caracteristicas Técnicas
Fluido Ar
Funcionamento Dupla Acéo
Pressao de trabalho (Bar) 146
Temp. de trabalho (°C) -10a 60
Repetitividade (mm) 0.2
Freq. max. de trabalho (c.p.m) 60
Lubrificacao ISO VG32

Momento de Angulo de abertura (2 lados)
Modelo @ (mm) retencao Lado de Lado de
efetiva (Nm)* abertura fechamento

Kit de Reparo

@ daGarra Cddigo Compae o kit
10 KR-CHY210

16 KR-CHY216
20 KR-CHY220
25 KR-CHY?225

Vedagdes do émbolo

* Pressdo de 5 Bar.

Sensores Aplicaveis

SM - 07 | | = | | Chave de fendas

de relojoeiro

Tipo Cabo
R - Reed (2 fios) M8 - Conector M8
P-PNP (3 ﬁ.OS) 2M - 2 metros Parafuso de mont. do detector
N - NPN (3 fios) M2.5 X 4¢

Exemplo: SM-07R-2M
SM-07P-M8
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@WGHPC

Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra de Abertura Angula 180° de 2 dedos - Série CHY2

Dimensional - @310mm
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@WGHPC

Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra de Abertura Angula 180° de 2 dedos - Série CHY2

Dimensional - @316mm
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra de Abertura Angula 180° de 2 dedos - Série CHY2

Dimensional - 320mm
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra de Abertura Angula 180° de 2 dedos - Série CHY2

Dimensional - @25mm
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E Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela Reta de 2 Dedos - Série CHZ2

CHz2 - | | D
Modelo Diametro Dupla Agao
06 06 mm
10 10 mm
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm
32 32 mm
Exemplo:  CHZ2-10D 40 | 40mm
CHZz2-25D

Caracteristicas Técnicas
Fluido

Ar

Funcionamento Dupla Agéo
Pressao de trabalho (Bar) 2a7
Temp. de trabalho (°C) -10 2 60 o | o A
Repetitividade (mm) . gfg’ffg'gg o | o o | o

@06 a @25: 180
32, 40: 60

N&o necessaria

Freq. max. de trabalho (c.p.m)

Lubrificacao

Forga de aperto Curso de Kit de Reparo
Funclonamentol Modelo | [C'amstro Valor efetivo (N)' abertural o o) i @ daGarra _Cédigo Compée o kit
(mm) Forcadeaperto Forcade  Fechamento 06 KR-CHZ26
externa aperto interna (mm) 10 KR-CHZ210
CHZ2-6D : : 16 | KR-CHZ216

Vedagdes do émbolo;

CHZ2-10D
20 KR-CHZ220 :
T EY Y- CHZ2-16D] 16 34 45 6 115 55 RCHZa05 | edagoes da haste.
CHZ2:20D| 20 42 66 10 235 % R332
CHZ225D| 25 65 104 14 430 0 R CH7940
CHZ2:32D| 32 158 193 22 715
CHZ2-40D| 40 254 318 30 1275

'Pressédo de 5 Bar

Sensores Aplicaveis

SM -7 | | - | | SM - 32 | | - | |
Tipo Cabo :
R - Reed (2 fios) M8 - Conector M8 AR Tlgoz - m CCabot e
P~ PNP (3 fios) 2M - 2 metros - Reed (2 fios) - Conector
N - NPN (3 fios) P - PNP (3 fios) 2M - 2 metros
N - NPN (3 fios)
Exemplo:  SM-07R-2M Exemplo:  SM-32R-2M
SM-07P-M8 SM-32P-M8

—————— (|} {} {
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela Reta de 2 Dedos - Série CHZ2

Dimensionais - 36mm

2xM3x0.5
p Didmetro do furo preparado. 2,6 a (orificio de montagem) f
< i_j 36.8 5 é
—— ¥ B
& - - L 147 ) .
L «
_- _j 5
@Y
3 S
5| °9 -
N ©
- 11 25.5 10005
s| % o7H8") %%
5 5 38.8 ;
3l 8
< w
53
M3 x 0.5
(Porta de Fechamentd)
M3 x 0.5
4xM2x0.4 (Porta de Abertura) [
o? ©
¥ ~

5o ﬂ@%- —@- =r
== TN
25 5 55 Auto switch mounting groove

4.8

Ie
T
25

—————— (|} {} {
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela Reta de 2 Dedos - Série CHZ2

Dimensionais - 310mm
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela Reta de 2 Dedos - Série CHZ2

Dimensionais - 316mm
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela Reta de 2 Dedos - Série CHZ2

Dimensionais - 320mm
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@WGHPC

Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela Reta de 2 Dedos - Série CHZ2

Dimensionais - 325mm
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela Reta de 2 Dedos - Série CHZ2

Dimensionais - @32mm
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

<

Garra Paralela Reta de 2 Dedos - Série CHZ2

Dimensionais - 340mm
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Angular de 2 dedos - Série CHC2

@ CHC2 - | | D
o y

Modelo Diametro Dupla Agao
10 10 mm
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm

Exemplo: CHC2-16D
CHC2-25D

Caracteristicas Técnicas
Fluido Ar
Funcionamento Dupla Acéo
Pressao de teste (Bar) 12
Min. presséo de trabalho (Bar) 2
Presséo de trabalho (Bar) 0~7
Temp. de trabalho (°C) -10 ~ 60
Repetitividade (mm) + 0.01
Frequéncia max. de trabalho (c.p.m) 180
Lubrificagao Nao necessaria

Diamet Momento de
Funcionamento Modelo '?:;)ro retencao
(Valor efetivo)®

Angulo de

abertura / Fechamento Peso (g)

CHC2-10D
= CHC2-16D 16 0.39 o A o 91
Dupla Acdo  povr T I 0.70 30%a-10 180
CHC2-25D 25 1.36 311
1 Pressao de 5 Bar
Sensores Aplicaveis Kit de Reparo

Kit de Reparo
| | - | | @ da Garra Cédigo Compae o kit

10 KR-CHC210
Tipo Cabo 16 KR-CHC216 | Vedagdes do émbolo;
R | Reed (2 fios) M8 | Conector M8 20 KR-CHC220 | Vedagbes da haste.
P PNP (3 fios) 2M 2 metros
N | NPN (3 fios) 25 KR-CHC225

Exemplo: SM-32P-M8
SM-32N-2M

— (|} (]} N
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Angular de 2 dedos - Série CHC2
Complemento Técnico
e O ponto de retencado da carga deve situar-se dentro da margem indicada no grafico.

e A selecao do modelo apropriado depende do peso da pega, do coeficiente de atrito entre a garra do dedo e a pega.
Deve ser selecionado um modelo com uma forga de retengéo de 10 a 20 vezes maior ao peso da peca.

e Se houver forgcas de aceleragéo, desaceleracao ou de impacto durante a transferéncia do componente, deve ser
considerada uma margem maior de seguranga.

Ponto de retengao Forca de retengao efetiva

4 ® A forga de retencgéo indicada nas tabelas representa
a forga de retencéo de um dedo quando todos os
dedos da garra estdo em contato com a peca.

F = Impulso de um dedo.
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Angular de 2 dedos - Série CHC2
Dimensional
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Rotativa - Modelo CRHQ

CRH - S

Modelo [ Dijametro Acido Rotagéo
Dupla Agao
Simples Agéo (N.A)

Simples Agéo (N.F)

Exemplo: CRHQD10-90S

CRHQC25-180S
Caracteristicas técnicas
Modelo CRHQ10 CRHQ16 CRHQ20 CRHQ25
Fluido Ar Comprimido
Secgdo da rotagao ‘
Presséo de -
::"gr‘::g“a' ggﬁzg o DuPloefeito | 0252 07MPa 0.1a0.7MPa
Angulo de rotagio 90°+10°, 180°+10°
Efeito da pinga Duplo efeito
Temperatura ambiente e de fluido +0.01mm
Temp. ambiente e do fluido 180c.p.m.
Repetitividade 5a60°C 0.074
Tempo de rotagio regulavel N " 0.07 a 0.3s/90°
Energia cinética admissivel 0.0026 0.008 0.034
Secgdo de rotagdo| Sensor Magnético Reed 2 fios ou Digital 3 fios
Detector
Secgdo da pinga Sensor Magnético Reed 2 fios ou Digital 3 fios

Nota 1) Respeitar a margem de regulagéo da velocidade, ja que uma velocidade excessiva pode causar um mau
funcionamento.

Reparos: Para Reparos nesse produto,
enviar a Fabrica para analise.

Modelo

Margem de rotagdo da pinga/Vista da face da pinga

i Diametrodo ~ Curso (mm) Angulo de Nota 1)
siele Modelo cilindro (mm) abertura/fecho rotagdo (°) Peso (9)

A Figura da direita mostra
a posic¢ao da pinga quando
a pressao € aplicada na
saida B.

CRHQ10-_D

CRHQ16-_D
Duplo

efeito
CRHQ20-_ D

2081

Quando a Pressao é
aplicada pela saida A, a pinga |,
rodara em sentido horario.

Saida de rotagéo A

Saida de rotagéo B

CRHQ25-_ D

Nota 1) Nestes valores nédo estdo incluidos os pesos dos detectores.
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos
Garra Rotativa - Modelo CRHQ

Selecao do modelo adequado
| Procedimento de selegio | | Férmula ] [ Exemplo de selegio |

Condigoes de funcionamento

Verificar as condigoes de funcio-
namento de acordo com a po-
sicdo de montagem e forma da * Presséo de funcionamento

* Modelo utilizado

peca. * Posicao de montagem
* Tempo de rotagao t(s)
* Deslocamento H (mm)

« Distancia do ponto de aperto L

(mm)

Montagem horizontal

« Distancia entre o eixo central e o

Pinga rotativa: CRHQ16D-90S Pressao: 0.4MPa

Posigdo de montagem: Horizontal Tempo de rotagao (t): 0.2s/90°
*Peso dacarga m1 (kg) Deslocamento (H): 10mm Disténcia do ponto de aperto (L): 20mm
Distancia entre o eixo central e o centro de gravidade (h): 10mm
Peso da carga (m1): 0.07kg

Peso de 2 adaptadores (m2): 0.05kg

centro de gravidade h (mm)
Montagem vertical

* Peso de 2 adaptadores m2 (kg)

Tempo de rotagao

Verificar que esta dentro das
margens ajustaveis do tempo de 0.07 a 0.3s/90° 0.2s/90° OK
rotagao.

Deslocamento e distancia do ponto de aperto

Verificar que o deslocamento

(H) e a distancia do ponto de

aperto (L) respeitam as margens Margem limite do ponto de aperto Na margem de limite  OK
de pressao de funcionamento.

Verificar que o peso da carga é in-

ferior ao 1/20 da forgca de aperto i

efectiva. (Uma margem superior 20 x 9.8 x m1<Forga de aperto efectiva (N) 20 x 9.8 x 0.07 = 13.72

deve ser admitida se grandes im- Grafico 2 :

pactos sdo aplicados quando as 13.72N<Forga de aperto efectiva OK

pecas sdo deslocadas).

Forga externa nos dedos

Verificar a carga vertical
admissivel de acordo com os
momentos maximos admissiveis.

Valor menor que os valores apresentados
nas tabelas. f=(0.07 + 2x0.05) x 9.8 = 1.67(N) < Valor admissivel
(Ver pagina 2.9-13)

0
l
|
o
o
l
Ja
l
6
|
2

OK
Binario de rotagao (montagem horizontal unicamente)
Multiplicar o peso da carga e
das 2 adaptadores por o deslo- 20 x 9.8 x (m1 +m2) x H/1000 20 x 9.8 x (0.07 + 0.05) x 10/1000 = 0.24
camento (H). Confirmar que es- s . Py s .
te valor é menor que 1/20 do <Binario efectivo (Nm) 0.24Nm<Binario efectivo OK
binario efectivo.
Determinar o momento de inércia: Ir para a carga + adaptadores (2 pecas)
IR = K x (a% + b2 + 12h?) x (m1 + m2)/(12 x 10§ IR = 2 x (207 + 302 + 12 x 102) x (0.07 + 0.05)/(12 x 10§
(K = 2: factor de segurancga) = 0.00005kgm?
Energia cinética
Verificar que a energia cinética da x D2<Energia admissivel (J)

carga + adaptadores (2 pegas.) 12XxIR . )
nio ultrapasse o valor admissivel. D =2+t (D: Velocidade angular em final)

2 =
+: Angulo de rotagdo (rad) 1/2 x 0.00005 x (2 x (3.14/2)/0.2)> = 0.0062

= 0.0062J<Energia admissivel OK
= L t : Tempo de rotagao (s)
inércia e a energia cinética ad-

{Ver "O célculo do momento de
missivel" na pagina 2.9-14.
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Garra Rotativa - Modelo CRHQ

Ponto de Aperto externo

&
S A B &
]
Ponto \7L L
de aperto
;,_
&
¢_ -
il
& _
L || ©
Aperto interno
E: $
I {_'
* =R ]
I = I -$-
Ponto L
de aperto
;,_
<
@ﬁ¢ j—
il
e
g&ﬁﬁ_ ©

L: Distancia do ponto de aperto
H: Deslocamento

« Trabalhar de maneira que a distancia "L" do
ponto de aperto da pega a manipular e o
deslocamento "H" estdo dentro das margens
correspondentes a pressdo de funcionamento
dos gréficos da direita.

.

Se

o ponto de aperto ultrapassar as margens

permitidas, o esforgo exercido sobre os dedos e

as

suas guias correspondentes tornem-se

excessivo causando uma folga elevada e um
desgaste prematuro.

GHPC

Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Margem limite do ponto de aperto

Aperto externo

Aperto interno

CRHQ10 CRHQ10
60
50
50 P
40 ’bw
€ £ N
g 40 £ 3%
T T 30 N 25
2 30 2 AN %! 0.6MPa, 0.7MPa
o [0}
€ £
8 20 8
o i)
[ [7]
[0 [
o 10 [a)]
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Ponto de aperto L mm Ponto de aperto L mm
CRHQ16 CRHQ16
60 60
50 50
)
£ £ &
Oy
T 40 T 40 \ ‘90
2 2 N N
C c )
S 30 $ 30 K
2, 2 \R.
§ X & g \1\6
g 20 9 A,
o N S < ®
[%] [%]
Q \ Q
o 10 AN =}
N
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60
Ponto de aperto L mm Ponto de aperto L mm
CRHQ20 CRHQ20
100 80
80
€ £ |
€ g 60
T
5 60 o 0.6MPa
é é g-7MPa
&
g 40 s s
k] Q S
[%] [7]
4 20 a
N AN
0 40 60 80 100 0 20 40 60 80
Ponto de aperto L mm Ponto de aperto L mm
CRHQ25 CRHQ25
120 100 \
100 \\
1S \ €
E go < 1S
T N\ T
o o
= 0.5MPa =
é 60 N 0.6MPa é .7MPz
] \ 0.7MPa 8
8 40 N — 8
[%] [7]
[0l [0
[SIT0) a
N
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100
Ponto de aperto L mm Ponto de aperto L mm

————— |} K\
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Garra Rotativa - Modelo CRHQ

Expressao da forca efectiva de
aperto

A forca efectiva de aperto que aparece nos

Forga efectiva de aperto

Aperto externo/Duplo efeito

Aperto interno/Duplo efeito

|
|
|
|
|
graficos da direita denomina-se F, a qual é a ! CRHQ10D CRHQ10D
forca em cada dedo quando ambos os dedos e ! I I I :
:smzdrﬁpba;::)res estédo em contacto com a pega i 20 25 | Presséo 0.7MPa
puar. I z z
l e 2 4 0.6MPa
! 5 e |
o j L o | 2 15 Presséo 0.7MP3 2 0.5MPa
! o 0.6MPa ) 1
e R ol o 0.4MPa
} g" 10 .5MPa g,. T
! 2 0.4MPa 2 10 17-3MlTa
o O ¢ ; 5l — 0.3MPa 0.2MPa
R B ! 0.2MPa 5
H = !
F F i 0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50 60
|
\[/ | Ponto de aperto L mm Ponto de aperto L mm
' | CRHQ16D CRHQ16D
T N T T
Aperto externo 3 60 —Presséo 0.7MPa
|
! z 50 z 0.6MPa
j ) i ° —|_Pressgo 0.|7MP: e 50
1 [} o)
< L | 8 40— T 0.6MPa 2 40 0.5MPa
w [T 1 | ] 0.5MPa 3 0.4MPa
1 [ 30 0 4M < 30 — : I
uJﬂ | 18 L - N.lpa g 0:3WPs
| L —t
oD O | & 20 0.2MPa
3‘ | O-ZMPa el
0 ' 10 10
- !
|
|
1 0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60
\ Ponto de aperto L mm Ponto de aperto L mm
|
|
' | CRHQ20D CRHQ20D
Aperto interno ! l
60 P ao
| > ——fressdo 0.7MPa > 100 —_| Pressédo 0.7MPa
| 0.6MP3 o)
jt@ R e s i g #0 0.6MPa
@ ! & 40 0-5MPa| ® 0.5MPa
1 [T ] ! % 0.4MP. g 60
l 8 30 ——— + T g — 0.4MPa
o b b 2 0.3MPa 2 40 0.3MPa
! 20 0.2MP3 0.2MPa
|
By } 10 20
! 0 20 40 60 80 0 20 40 60 80 100
i Ponto de aperto L mm Ponto de aperto L mm
|
L: Distancia do ponto de aperto i CRHQ25D CRHQ25D
1 100 | [ | 160 ——
! - — | Presséo 0.7MPa Z 140 Presséo 0.7MPa
~ - ‘ o [e] 0 I
Selec¢ao do modelo em fungao ‘ 5 80 0.6MPa 5 120 1,15
1 [
do peso da peca w S | —T—+_0-5MPa 2 100 0.5MPa
B 0.4MP g 0.4MPa
« Apesar das diferengas que dependem de ! & ; jl— g 80 f
factores como a forma e o coeficiente de fricgéo ! £ 40 0.3MPa [ 60 0'3MEQ
entre os adaptadores e as pegas a segurar, ! T T 02IMPa
recomenda-se eleger um modelo que desenvolva I 0.2MPa 40 -
uma forga de aperto de 10 a 20 vezes o peso da i 20 20
peca. i
. _Em caso de se prever fort'es acele’ra_gﬁes ou ! 0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
impactos no transporte, sera necessario contar I
com um factor de seguranga. | Ponto de aperto L mm Ponto de aperto L mm
|
|
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Garra Rotativa - Modelo CRHQ

Binario de rotacao e ponto de aperto

Forga de rotagao

3.5
1.0
3.0 //
08 v . pd
. -
£ £ N
z / z o
2 06 8 20 A KRS
S ) e On / cﬁ'
8 (e} 8
5 X ° /|
© Y o 1.5 L
kel kel
s 04 s, /
On o
5 o
£ wo—"| £ 10 %
/ c® /
02 /7 /
0.5
—
?> 0 .Q)
0 Y02 0.3 04 0.5 0.6 0.7 02 03 04 05 06 07 08 09 10
Presséo de funcionamento MPa Pressé&o de funcionamento MPa
Como montar os adaptadores dos dedos
Quando t_'n_ontar os adaptadores nos Modelo Parafusos Binario de aperto max. Nm
dedos, sujeite os dedos com uma chave
de fendas plana, para prevenir que CRHQ10 M2.5 0.31
escorreguem. Ver a tabela da direita CRHQ16 M3 0.59
para o binario de aperto dos parafusos CRHQ20 M4 14
de montagem. -
CRHQ25 M5 2.8

————— |} K\
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Garra Rotativa - Modelo CRHQ

Confirmagao da forga externa nos dedos

[]
L]

Fv
& ©
L: Distancia do ponto em que a carga ¢ aplicada (mm)
Momento maximo admissivel
Modelo Carga vertical admissivel Momento flector: Momento torsor:  Momento flector transverso:
Fv (N) Mp (Nm) My (N-m) Mr (N-m)
CRHQ10 58 0.26 0.26 0.53
CRHQ16 98 0.68 0.68 1.36
CRHQ20 147 1.32 1.32 2.65
CRHQ25 255 1.94 1.94 3.88

Nota) A carga e os valores de momento da tabela indicam os valores estaticos.

Célculo da forga externa admissivel

(quando ¢é aplicada a carga do momento) S UL

Quando actua uma carga estatica de f = 10N,
a qual gera um momento flector no ponto
L = 30mm da guia CRHQ16D.

c dmissivel F (N) = M (momento maximo admissivel) (k) Carga admissivel F =L
arga admissivel F (N) = Cx1d 9 30x 10
0 =22.7 (N)

(0 Constante de converséo de unidades)
Carga f =10 (N) < 22.7 (N)
Logo, a carga é valida.

————— |} K\
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Garra Rotativa - Modelo CRHQ

Momento de inércia e energia cinética admissivel

Calculo do momento de inércia e

energia cinética admissivel Grafico (momento de inércia e tempo de rotagao)
Calcular o momento de inércia tal e como se indica no desenho seguinte 200
e verificar que as condigbes de funcionamento estdo dentro das margens v 100 T~ \
de energia cinética representada no grafico da direita. [=)
> N
50 —
A A1
e
NE / P,
> 10 = A 10
x AT T ——— I N
£ . g £
=% HE
@ %t gl
£ 2 E %)
3 // / gl o
o] A z
Dimensao da carga>adaptador Dimensao da carga>adpatador S = o
£ 1 !
o
Descrigao = 2
- - . 0.4 /
OGentro de rotagado DCl pinca 007 o1 02 03
GAdaptadores e centro de Adapta ~ R
gravidade da carga Tempo de rotag&o/90° s
carga [
Momento de inércia  |: kgm? Como utilizar este grafico
_(a? + b2 +12h2) (m1+m2) mA1: Peso de dois adaptadores (kg) [Exemplo 1]
1= 12 x 108 m2: Peso da carga (kg) * Momento de inércia: 1 x 10" kgm?
. h: Distancia entre O e G (mm) * Tempo de rotagao: 0.3s/90°
Momento de inércia actual Ir: kgm? a, b: Dimens3o da carga ou ¢ Para seleccionar o modelo CRHQ10
R=Kx| dos adaptadores (mm)
R=RX K= 2 (Coeficiente) Este pode ser utilizado porque o ponto de intersecgdo P1 do grafico esta
[]Para este produto, utilizar Ir. dentro das margens de limites.

[Exemplo 2]

» Momento de inércia: 5 x 10 kgm?
* Tempo de rotagéo: 0.1s/90°

b Para seleccionar CRHQ16

Este néo pode ser utilizado porque o ponto de intersec¢édo P2 do grafico
esta fora das margens limites. (Escolher um outro modelo, se necessario

Para verificar o calculo, utilizar a féormula

(1) da direita e verificar a energia ~ Carga da energia cinética E:J
cinética da carga: E estara dentro dos E=12xIRx D1}

valores seguintes admissiveis.

Energia cinética admissivel D =24t
— (3D Velocidade angular no final)
Modelo Valor admissivel J -+ Angulo de rotaggo (rad)
CRHQ10 0.0046 t: Tempo de rotag&o (s)
CRHQ16 0.014
CRHQ20 0.034
CRHQ25 0.074

————— |} K\
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Garra Rotativa - Modelo CRHQ

4 X M4 Prof. 6

Dimens6es CRHQ10

15.2 aberto “5° - 931 M5
Ligagdo roscada
11.2 fechadd; 4XM25 fecho dedos
i (Parafusos de montagem
6.1 max, dos adaptadores)
T W
‘ M5 ol G
4 X M4 o | — 1
0 Ligagao roscada
Prof. 6 (dos em abertura dedos &
faces opostas) - ~ 22.5 re}
N
3-R1.5 (TR TRY ENRRTRAILINT 0 [ CAR AN AR T Y
Yy < I !
23 I o~ u‘_'gﬂ : = )\ l d [
- Yy -V © é
& @ {{\ : o vy b
) @' @

s |2 o “y ” 9 *
Parafuso de \ A\ 33 3
regulagdo do angulo N i - '

3-R1.5 | | ﬁ Q
1" N
E-. 2-4.5 passante @ iy o~
. . 2-8 Prof. do diametro 2.5 _

‘\ /’ 3-3H%.025
+0.025 0
3-3H9 prof. long. da ranhura

(uma em trés faces) T trés faces)

Prof. 4 (uma em

M5 #37h9 0062 M5
Saida A Saida B
A
i
i . 3 3
1 © Y
© A A
Xy & N y
y© da <
oA LY Y
\ mkl R | o Riis
23
Lado A Lado B
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Garra Rotativa - Modelo CRHQ

Dimensées CRHQ16

3-4H9+9.03
0
Prof. 6 (uma em trés faces) - 24Th900e2
20.9 aberto 22 5.4 B 241 _ M5
- it - > Ligacdo roscada
0 4 X M3 g0 fecho dedos
14.9 fechadoo.7 _ 0.1
R (Parafusos de montagem > -
dos adaptadores) <y
4 X M5 D A A A
7.3 max Prof. 4 (2 em aces opostas) o ~ w© g
> Y Y-
Y
N
M5 = = 22.5 ~
T Er— @ ‘ I o
3-R2 Ligacéo roscada i ™
— abertura dedos LT A A AV Y v
T 1T
A \ A A A A
o 2 o e 1 @&
- h / N | ©
@ A A ' \
y ; 0
L) 40 -
Parafuso de regulagéo — ~
do angulo Y
i i 2-5.5 passante ﬁ Q
3R2 . : 2-9.5 Prof.de
0 didmetro 3 11
A= N
Hr @ @} Y v
UL T[T i <t
\ J | | °y

3-4H9 %993 Prof. long. da ranhura 4
o g " M5 247h9 B.062 M5
(uma em trés faces) -l Saida A Saida B

' o
] . [B— 8
R o & o © oy
S A > | © Hr & Sk Y
= ' v
29
4 X M5 prof. 8

Lado A Lado B

————— |} K\




<

Garra Rotativa - Modelo CRHQ
Dimens6es CRHQ20

251

26.3 aberto 22
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A
\

16.3 fechada

1 1
| 1
|

& i

4 X M6
Prof. 9

(2 em faces opostas)

16.5

39
)y @ g

e

6.5
27

Parafuso de regulagéo
do angulo

\ J

3-5H9 *3°° Prof. long. das ranhuras 4
(uma em trés faces) o

3-5H9 "3 prof. 6
(uma em trés faces)

X3
o
W] 0
 E— 0
© I oy @
NI o (0] =Y ©
YV || Ml
© o) ¢ Sy
SY o dr Yy
J
Lado A

4 X M6
Prof. 10

254h9 G o7

Escala: 50%

10-80s MS
4 X M4 o ‘ /Tigagao roscada
(Parafusos de montagem N fecho dedos
dos adaptadores) t. 0 L A
o l 0
L <
N
|
[le)
M5
—L' = - o 24 / <
igacao roscada - > o
abertura dedos ITHETY ) EN O A (N V7T \ y
T T
L A e WY
ol @ Y :
N ¢ © \CB &
| A T @
g o
©
2-6.5 passante @ @
2-11 prof. ». 46 -
do diametro 2.8 JU )
219 '
Y
12]
@& | © A
Yy
\\ Ulu /I \ 2
A
0
M5 - @50h9 _ 0062 - M5
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'@' '@ A ‘
i 5 5 i >
3 0 D
'_> _— L 5| ©
B . 1
ol
I ® ® -Q v
! . /
1 1
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Prof. 10
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Garra Rotativa - Modelo CRHQ

AX M6 Escala: 50%

Dimensoes CRHQ25 ~Pror 10—

- 264 . -
33.3 aberto 2% B _ 1025, - 266h9 8074 -
19.3 fechado 1280 o M5
. 208 - 4 X M5 Ligag&o roscada
(Parafusos de montagem \‘ w" fecho de?os \
I | dos adaptadores) =@
] i ~ L A <
=
L | L 1 #
Max. 14 I i_ / -
<> Q
! 4 X M8
d}_ Eb‘ Prof.12 (2 em faces A 24
3R3 N N opostas) M5 @ e I
. L <
o ,M”I””"" ARRRRRIATIIIY Ligagdo roscada H TR R ! ]
abertura dedos [T T /
AR )
= - ~ \ u’\) N S
) A A N v ‘—e 4\\@
N Y / v
- 42 \ N
Y D \ a \ @ 8
-1 3c|gE © Yy
Parafuso de regulagdo /' j A 2-8.5 passante \ 54 S
3 2-14 prof. do A
dodnguo diametro 14 '
3-R3_~ : | }‘9_- X
LT ([T
3-6H9 5% prof. 8 12 ~
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‘ @ Y
| J v | RS
A
3-6H9 3% Prof. long. da ranhura 4 | _
& R M5 M5
uma em trés faces 0
( ) Saida A - 250h9 0062 - Saida B

17

32
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Garra Rotativa - Modelo CRHQ

Construcao

Listagem de componentes

N° Descrigéo Material Observagoes

1 Pingca —_—

2 | Unidade rotativa — Dois tipos para 90 e 180°
3 |CorpoC Liga de aluminio Cinzento-branco

4 | Alavanca topo Ago ao carbono Dois tipos para 90° e 180°
5 Guia topo Aco inoxidavel

6 Retentor Ago ao carbono

7 Guia detector Resina

8 Suporte detector A Resina

9 | Tampa do detector Resina

10 |Suporte do detector B Resina

11 |Anel guia Ago de rolamentos ao carbono

12 |Junta térica NBR

13 |Batente elastico Acgo ao carbono

14 |Porca Aco ao carbono

15 |Parafuso sextavado Ago ao carbono

16 |Passador cilindrico Aco inoxidavel

17 |Parafuso sextavado Aco inoxidavel

18 |Parafuso sextavado Aco inoxidavel
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Garra Paralela Guiada de 2 Dedos - Série CHL2

Modelo Diametro
Duplo efeito
Exemplo: CHL2-10D
CHL2-25D2
Especificagao Modelo
Diémetro (mm) 20 25 32 Diametro  Max.operacdo Curso Abertura / Garra Garra Peso
Fluido Ar Comprimido MODELO (mm) porCer.I%uto Fe(clflzez[le)nto FeChfde;(mm) Abe?fzgmm) ((S)
a Dupla Ac¢a
Agdo ups Ag20 CHL2-10D 60 20 56 76 280
Presséo de Trabalho (Bar) 15a6 ‘ 0.1t0 0.6
Temperatura de Trabalho -10to 60°C CHL2-10D1 10 40 40 8 "8 345
Repetibilidade +0.1 CHL2-10D2 60 96 156 425
Lubricagio Nzo Requer * CHL2-16D 60 30 68 98 585
Forga de Retengio Efetiva (N) CHL2-16D1 16 60 110 170 795
a5 Bar 14 45 74 131 228 396 40
CHL2-16D2 80 130 210 935
*Néo requer Lubrificagdo, porém uma vez lubrificado tera que se manter a lubrificagéo. CHL2-20D 60 40 82 122 1025
CHL2-20D1 20 40 80 142 222 1495
CHL2-20D2 100 162 262 1690
CHL2-25D 60 50 100 150 1690
CHL2-25D1 25 40 100 182 282 2560
CHL2-25D2 120 200 320 2775
CHL2-32D 30 70 150 220 2905
CHL2-32D1 32 20 120 198 318 3820
CHL2-32D2 160 242 402 4655
CHL2-40D 30 100 188 288 5270
CHL2-40D1 40 20 160 246 406 6830
CHL2-40D2 200 286 486 7905

Nota: Os intervalos de tempo de abertura e
fechamento representam o valor quando o
exterior da peca esta a ser retido.

Kit de Reparo

Kit de Reparo
@ da Garra [ ([s[0) Compade o kit
Cabo KR-CHL2-10
Conector M8 KR-CHL2-16

Reed (2 fios)
PNP (3 fios)

2 metros

NPN (3 fios) KR-CHL2-20 Vedagc")es do émbolo
(GESWEIN VedacOes da haste.
KR-CHL2-32
Exemplo: SM-07R-2M KR-CHL2-40
SM-07P-M8

:@M\,
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Garra Paralela Guiada de 2 Dedos - Série CHL2

Distancia do ponto de Retengao

Certifique-se de que a distancia do ponto de aperto da carga se situa dentro da
margem das curvaa de forga de aperto indicada por cada pessao do grafico de

forca de aperto efetiva.

-

© | o

4

(== | R: posi¢do de Retengéo (mm)
[ ] i |
~ . |
Forca de retengéo efetiva
¢ Indiscagao da forca de retengao efetiva.
A forga de retencgédo indicada nas tabelas abaixo b4
representam a forga de retencdo de um dedo =
quando todos os dedos da garra estdo em — = ==
contato com a carga. F = for¢ga de um dedo. |
[— -—
F E
1 1
CHL2-10D CHL2-10D; CHL2-16D CHL2-16D ;
= 25 Z 25 = 80 ~4—] = 80— o6 |l
~ ~ - ~ | Presbure 0.6 MPa ~= PRI WS | Fale]
o 90l o 20 o SO0— ] o 50—
E - ™ Pressure 0.6 MPa| E - Pressure (.6 MAa E —T—l0.5MPa g ™~ |0.5 MPa
o ™~ o T~ o 40 —1 8 40 —_
< 15 — T~ < 15 P 0.5 MP: < \\\A < [ —T———0.4MPa
) — 0.5 MPa (%) —~ .5 MPa © 30 84 MPa—| © 30
© | 0.4Pa || T T~ loaupa 5 — o
@ 10 — @ 10 nl o] I B < 0.3 MPa
= T T——1 _odwmpa =4 T _o03mPa & 20 0.3 MPa e 2
o — " (s} — o _— - o —_ 2 MP:
L 5 — L 5 Lo ‘—“02 5 L o0 —T——0.2MPa
0.2|MPa 0.2MPa . If a
0 10 20 30 40 50 60 70 0 10 20 30 40 50 60 70 0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120
Ponto de Aperto R (mm) Ponto de Aperto R (mm) Ponto de Aperto R (mm) Ponto de Aperto R (mm)
1 1
CHL2-20D CHL2-20D; CHL2-25D CHL2-25D ;
200 200
~ 120 ~ 120 ~ —~
3 100 £ 100 £ 160 [~ Pressure 0.6 MPa £ 160 [ Pressure 0.6 MPa
% % T T {Presbure 0.6 MPa g T Pressure 0|6 MP: g . N 0.5 MP: % 20 T T——05MRa
8 — 8 80 —— S — 8 —
< — [0-5MPa < — 05 MP < T 0.4 WPa < T—o4wmpa
O 60 F——————] o 60 - ) [
° o[ MFa o° — 0.4 Pa T 80 [ —— ° 80 —
8 sl= 3 MPa 8 spl— 8 0.3 MP4 8 03 MmP
5 5 | ——0.3MPa 5 40— 5 40
T — 02 MPa Loy — 02 w 0.2 MP4 w 0.2 MPg
0 20 40 60 80 100 120 140 0 20 40 60 80 100 120 0 40 80 120 160 200 0 40 80 120 160
Ponto de Aperto R (mm) Ponto de Aperto R (mm) Ponto de Aperto R (mm) Ponto de Aperto R (mm)
1 1
CHL2-32D CHL2-32D:; CHL2-40D CHL2-40D;
500 [ Pressure 0.6 MPa 500 || Pressur¢ 0.6 MPa|
~ 300 ~ 300 ~ —— ~
Z \\Pressure 0.6 MP3 z T Pressure 0.6 MPa z 400 — Z 400 ——
o 250 ] o 250 ° —_0.5MPa ° —0.5NPa
€ i € ™ 0.5MPa € T €
3 900 ~0.5|MPa D 200 @ — 0.4MPa_| o) E— 0.4'LPa
Q — | aQ — | 8 300 = 8 300
< ——+—loampa i 0.4 MPa g — E —
() — = ™ — b
© 0 ———1 [o3mba ° 0 T osmpa © 200 S e S 200 —il
g W =————"T"TozwPa g R e e — odmp g T 02MmP; g D e L
L 50— -t MPT L 50 T € 100 —_— 0.1 MPa o 100 — 0.1 MPa
- T T oiMPa I — T
0 40 80 120 160 200 0 40 8 120 160 200 0 50 100 150 200 0 50 100 150 200
Ponto de Aperto R (mm) Ponto de Aperto R (mm) Ponto de Aperto R (mm) Ponto de Aperto R (mm)
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela Guiada de 2 Dedos - Série CHL2

Selecéo do modelo no
grafico de forga de
retengao.

Selecionar pontos possiveis
de acordo com o compr. da carga

Calcular a forga de retengéo

Pr imen ==p ([ Verificar as condigdes o
ocedimentos ¢ necessaria

Peso da carga: 0.3 Kg

Formato da carga
Diametro: 200mm

Para definir a for¢a de retengéo
como pelo menos 20 vezes maior
que o peso da carga:

Forga necessaria =
0.3kg x 9.8m/s? = 58.8N

] I
] ]
] ]
] L]

Comprimento: 20mm : ‘

P : : CHL2-20D

] I
E E Z 120
i E 8 100 =
. . § o B 0.6MPa
| . 1 = T T—t— Y
'| Abertura: 28 ou mais , ;nw Pt
i | Selecione um modelo que | | 3 w0 e
i | possa criar uma forga de 4_’ 8 ) 0.3MPa |
! retencdo de 10 a 20 20 i
I H ]
: vezes malc():;?;: 0 peso da o 20 40 607! 30100 120
: . 0
! Dist. ao ponto de reten¢8o R (mm)
|
]
I
I
[}
]
]

B 4¢

Nota: Se néo for totalmente necessario posicionar
a carga e se a garra pneumatica for utilizada para prender
apenas a carga nos dedos, é possivel deslocar uma carga
que tenha um peso proporcional a forga de aperto.

=
HeE—
r
1
|

— (|} (]} N
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela Guiada de 2 Dedos - Série CHL2

Dimensional CHL2-10

26

2 x M4 x 0.7 thread depth 5 D @
(Mounting thread)

Closed J

View K (Fingers closed)

[0 Afigura acima mostra a CHL2-10D1/CHL2-10D2.

C
A
B 23H90°*° depth 3
2 x 94.5 through
(Body mounting hole)
B¢ -
— o
(o)
— - | N 3
" = - »
= == . . .
. é:I—::—--*LJ@p 01 Dimensions of auto switch
< > mounting groove
4 x M4 x 0.7 thread depth 8 (Enlarged view)
+0.025 -
3H9 0 depth 3 (Mounting thread)
+0.043
218H9 0 depth 1.5
M5 x 0.8
(Finger opening port) Auto switch mounting groove (4 locations)!
M5 x 0.8 H 4xM5x0.8 44
Finger closing port (Piston rod and
(Fing g port) 55 rack screw) “’-l 18.2
(o)} o
o . |
il © f Z.
m=Ia STol) -
1 l‘_ T - 2 Width across flats 8, i @ L/ =
= = o| N : oy -
n— —— p < ol (4 locations) 2¢C 5ok
o ¥ (] K21
0 h! !d 0 ° o) o- | -0
L. _J ~ P
7 Closed E 7 20
10 Open F 10 34
G
4 x M4 x 0.7 through
(Thread for mounting attachment)
Modelo A B (o3 D) E F G H J

CHL2-10DZ 38 | 36 | 51 26 | 56 76 | 100 | 24 80
CHL2-10D1Z 54 | 52 | 67 | 42 78 | 118 |142 | 39 [108
CHL2-10D2Z 72 | 70 | 85 | 60 96 | 156 | 180 | 57 | 146

— (|} (]} N
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

<

Garra Paralela Guiada de 2 Dedos - Série CHL2

Dimensional CHL2-16

© \\
[
S — — &—)
= ;9 © e
© L
)
°
2 x M5 x 0.8 thread depth 7 D

(Mounting thread)

23H9 0 %° depth 3

=l

i

]

Closed J

View K (Fingers closed)
[ Afigura acima mostra a CHL2-16D1/CHL2-16D2.

[
B
A
2 x 95.5 through
(Body mounting hole)
g -——-B
<4:- —_— 1 1 }:_' _B
_ D _ m yn _ &)
TR T LT
s é_ S A 1 —3
- ! B 1 Di i f aut itch
< 4 x M5 x 0.8 thread depth 10 [ m::::l?i?lsgogr?)gV%SWI ¢
+0.025 Mounting thread C
SH9o depth3 ( ouning e ) (Enlarged view)
223H9 o depth 1.5
'(\Q?ng;)r.ipening port) Auto switch mounting groove (4 Ioca\tions)u1
M5 x 0.8 H 4 x M6 x 1 55
(Finger closing port) 6.5 (Piston rod and © 22.6
=) rack screw) o'l
s bl & H=d e o ©)1-©
I — 2 S .
| Il ' if S . 3 Width across flats 10— M ) w, N
319 — —r—— § _| | =4 4 locations) T | BE—=—«
. = = I =3 I ga W &y C
q T i
()] ! | | ! ()] ()] o
2 -l j e % o ©-——-0
39 Closed E 19 25
13 Open F 13 43
G
4 x M5 x 0.8 through
(Thread for mounting attachment)
Modelo A B C D E F G H J
CHL2-16DZ 40 45 60 | 28 68 98 | 128 | 26 98
CHL2-16D1Z 70 75 90 | 58 |[110 |170 |200 | 50 |152
CHL2-16D2Z 90 95 | 110 | 78 |130 | 210 |[240 | 70 |192

— (|} (]} N
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Dimensional CHL2-20

GHPC

Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela Guiada de 2 Dedos - Série CHL2

o
®
— R &P
—R— ﬁf—ea— F—s—3
=
2 x M6 x 1 thread depth 7 D o =
(Mounting thread)
C
B
A 24H9'0 " depth 4
2 x 26.6 through
(Body mounting hole)
. - -
H w
E - | 0 _B-
O
e _6- L{N—,
R

(Ll [T

W

Closed J

+—F— | 1
&
AN
o 4 x M6 x 1 thread depth 12
4Hg' 0% depth 4 (Mounting thread)
227H9 0" depth 1.5
M5 x 0.8
M5 x 0.8 H (Finger opening port)
(Finger closing port) 4 x M6 x 1
- (Piston rod and
— - rack screw)
: s
¢
— R e &}
< L s
N Il Il N
L_. _J
125 Closed E 12.5
17 Open F 17
G
Modelo A B C D) E F (€] H J
CHL2-20D 54 58 71 38 82 | 122 (160 | 32 120
CHL2-20D1 96 | 100 | 113 | 80 | 142 | 222 | 260 | 68 | 195
CHL2-20D2 116 | 120 | 133 | 100 | 162 | 262 | 300 | 88 | 235

View K (Fingers closed)

[ Afigura acima mostra a CHL2-20D1/CHL2-20D2.

og

(01 Dimensions of auto switch
mounting groove
(Enlarged view)

Auto switch mounting groove (4 Iocations)D1

(70)

65
28.2
i
= 2 @ .
| Q| Width across flats 10| a2 ! ) o
< (4 locations) g: @ @_n ol —K
ﬁ 30!

g e
30
54

4 x M6 x 1 through

(Thread for mounting attachment)

— (|} (]} N
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela Guiada de 2 Dedos - Série CHL2

Dimensional CHL2-25

X4

Closed J

o
[ I ] = —
= ——
—= = : —— -
—= f} - -0 [H—&—3 -
o
2 x M8 x 1.25 thread depth 7 D 2 e
(Mounting thread) ~
C
B
A 24H9 0" depth 4.5
2 x 29 through
(Body mounting hole) |
- o
[

P==Y
T

_ © _ _ R BN |

] ©
—F 1 ! 7 U
- i

9 ot
o=,
0 4 x M8 x 1.25 thread depth 16

4HY %% depth 4.5 (Mounting thread)

#32H9"0" depth 1.5

M5 x 0.8 4 x M8 x1.25
MS5x0.8 H (Finger opening port) /(Piston rod and
(Finger closing port) 6.5 rack screw)
© .
—~ 7 (") —
i h [ s
L Ay [ S - - ey H
0
: —— - 3
T T Q
U [ ! 1 _
L_. .
114 | Closed E 114 |
21 Open F 21
G
Modelo A B C D E F (¢] H J
CHL2-25D 66 70 88 48 | 100 |150 |196 38 | 146
CHL2-25D1 120 | 124 |142 |[102 |182 |282 |328 86 |244
CHL2-25D2 138 |[142 |160 |[120 |200 |320 |366 |104 |282

0

View K (Fingers closed)

The above figure shows the MHL2-25D12/25D2Z.

&4

[J1 Dimensions of auto switch
mounting groove
(Enlarged view)

Auto switch mounting groove (4 locations)!

(81)

76
f 33.2
=l -
t DO |]
Y S
~ ”m’ Width across flats 13 '~ §é -
O N (4 locations) r'@ @% K
LN '
38 !
by P
N gt /}J '__'9
40
64

4 x M8 x 1.25 through
(Thread for mounting attachment)

— (|} (]} N
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela Guiada de 2 Dedos - Série CHL2

Dimensional CHL2-32

rﬁm —
© — © 3 &
f © — = =
= = - 73
= I r2 ] ar — -
T | — o
27 /fQ— L I —
/ b = Closed J
2 x M8 x 1.25 thread depth 11 D )
(Mounting thread) K cross view (Fingers closed)

C
B =
26H9 0™ depth 8
| o0H9c depth8
—_— &— ¢ —- —

= e .

\4 x M8 x 1.25 thread depth 16 .SJ
(Mounting thread)

6H9'5*  depth 8

[] Dimensions of auto switch mounting groove (Enlarged view)
232H9"3"* depth 2.5

Rc 1/ (G Vs, NPT /) Re 18 (GV/8, NPT /g)
(Finger closing port) \ /" (Finger opening port) Auto switch mounting groove (4 locations)l
G 82
4xM10x 1.5 302
. H 11 (Piston rod and rack = -
© screw) ~ "l
[ == & ¥ f 7 0
_'. ™y — fan) Al H
[ { F €¥ I | | - Width across flats 17 [“5{‘/ C} % K
.. = g ~1 e - = 1 ¥ -
| I - @Q ) ©| 7] (4 locations) f} : 6;’\\ =
‘ _ _1 | ® = _E] NN
SiimadiilE
& b B & & &— -4
L o
‘ = 50
15 ‘ Closed E | | 15 70
24 Open F 24
4 x M10 x 1.5 through
(Thread for mounting attachment)
(mm)
Modelo ] C D E F (€] H J
CHL2-32D 86 | 110 | 60 | 150 | 220 | 272 | 56 | 202

CHL2-32D1 134 | 158 | 108 | 198 | 318 | 370 | 104 | 282
CHL2-32D2 178 | 202 | 152 | 242 | 402 | 454 | 148 | 366
Note 1) J dimension is at fully closed.
Note 2) D1 is different from D2 at finger closed because shaft is ejected
from finger end. J dimension is different from the value which is
subtracted stroke from G dimension.

— (|} (]} N
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela Guiada de 2 Dedos - Série CHL2

Dimensional CHL2-40

L gl

1]
%

2 x M10 x 1.5 thread depth 12 Closed J
(Mounting thread)

K cross view (Fingers closed)

+0.030

o 4 ?ﬁg deJithB
——f 1 —F

e — /e -4

y

7
2XMIDI St LFER12 7
(TR0

2 =
E

B acHe ' m e

4 x M10 x 1.5 thread depth 20

+0.030 - - (h'/Io'unting thread]
G9'c™ gdopt 8= | E Pt [] Dimensions of auto switch mounting groove (Enlarged view)
- 40HO'S'™ depth 2.5

= e

7€

&2 \\ N\ AxMI0%" 51 5 F220 L]
&Ho l%xﬂgga (AERI )
Rc 1/8 (G 1/, NPT 1/8) Re ,1/\8 (G Vs, :Nﬁl%@ EA=PATYFE Ajuto switch mounting groove (4 locations)U
(Finger closing port) (Finger opening port)
2xM10x1.5
Re /A (G/NPT /) Rel/n(Ble NPT‘."B"(Rack screw) A= bR U FIHARIE GER %
o R \ { > /
—_ - 4 2XMIDX L5 o /
N . Z i g
N ..%. // y / EDTIATS . ~ 0.2 /"p‘
P . L ‘ : : |/ £ idth across flats 12 i
< (2 Tocati .
S I 0 i = SR |5
_ _ = ‘ A,g]__—v; (2@ [Jm ‘/_\‘ K
===l == & b= -t 8
{ | — - - i [N a Zq{%s
nl — " | H 13 T padict b1 Width across flats 19
‘”F o \ 5 \, %I R O R @ (2 locations)
j s ‘ " N 2xMIzx iz \\
18 ER RS
o - e ! = 2%M12x175 S N AN
& Closed E . - (Piston rod screw) 8 AN
Open F SXMIZRITERL Y
(7® 0T A RENERL
4 x M12 x 1.75 through
(Thread for mounting attachment)
(mm)
Model ] C D E F G H J
CHL2-40D 116 | 148 | 80 188 | 288 | 348 72 252

CHL2-40D1 174 | 206 | 138 | 246 | 406 | 466 | 130 | 370
CHL2-40D2 214 | 246 | 178 | 286 | 486 | 546 | 170 | 450
Note 1) J dimension is at fully closed.
Note 2) D1 is different from D2 at finger closed because shaft is ejected

from finger end. J dimension is different from the value which is
subtracted stroke from G dimension.

— (|} (]} N
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela de Perfil Baixo - Modelo CHF2

A altura é de aproximadamente 1/3 do
tamanho da série CHZ2 equivalente.
(mm)

CHZ2-20D3
- 42 . Diametro Altura

\ 8 19
12 25
16 33
20 41
O O
© CHF2-12D
N » 52 X
O O -
n
I 1] I o
1 [ |1 i

e O desenho de perfil reduzido 0 D
. ~ esenho
permite a redugao de espacgo ° de perfil
e momentos de torgao. ‘_‘ reduzido
¢ Precisdo melhorada com
funcionamento uniforme

Momento de torgao e vibragao reduzidos

Disponiveis 3 cursos de abertura distintos.

Estao disponiveis 3 cursos standard para cada diametro.
O curso pode ser seleccionado para se adaptar melhor a pecga.

[ @8 [[ @12 |[ @16 |[ @20 |
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela de Perfil Baixo - Modelo CHF2

Sele¢cao do modelo

Procedimento:

1° Passo: Confirmag&o da forga de aperto‘ —- LZ“ Passo: Confirmagéo do ponto de apenow —r ‘ 3° Passo: Confirmag&o da forga externa sobre os dedos ‘

1° Passo: Confirmagao da forga de aperto

(Conﬁrmagéo das condigées)-»( Calculo da forga de aperto necessaria )—P(Seleco do modelo no grfico de fora de aperto)

Exemplo | Massa da pega: 0.15kg )—» Critérios de selecgdo do modelo em relagéo ao peso da carga m—]p-— 70 7 T
P ) ——Presséo 0.7MPa
Embora possam existir diferengas devido a alguns factores como o )
formato e o coeficiente de fricgéo entre as garras e as pegas, 0 modelo 60 ——=0.6MPa
seleccionado deve ter uma forga de fixagéo pelo menos 10 a 20 vezes . !
5 50 ———=—=0.5MPa
superior ao peso da pega.
|Metodo de aperto: Aperto externo )—» (Nota 1) Consulte a figura de seleccéo do modelo para obter mais 3g-40% ——0.4MPa
informagges. = [ P
Além disso, nos casos em que ocorrem situagdes de grande aceleragéo F,’ 30 | 0.3|MPa
ou impacto, etc., é necessaria uma margem deseguranga ainda maior. § 20 : 0.2MPa
[}
> 1
Exemplo E 10 :
Se pretende uma forca de aperto que seja superior a0 peso da carga 20 vezes ou mais. E I
Forga de aperto necessaria = 0.15 kg X 20 X 9.8 m/s2 = Aprox. 29.4N ou mais 5 0 20 30 40 60 80

Ponto de retengdo L mm

) |
|Compr. do ponto de aperto: 30mm | B> A forca de retengao é obtida pelo
ponto de inser¢do da distancia do
ponto de inser¢ao L=30mm com uma
pressao de 0.4MPa.

|Presséo de trabalho: 0.4MPa: B> Forca de retengao N=38N

Uma forga de retengéo de 38N satisfaz
a forca de retengdo necesséaria de
29.4N. Assim, a seleccgdo do CHF2-
12D é adequada.

~ llustragao do processo de Sele¢ao

Quando apertar uma carga como mostra
a figura a esquerda, e com as seguintes
defini¢oes,
o o F : Forga de aperto (N)
o : Coeficiente de friccdo entre as garras
e acarga
F 4t ﬂi': m : Massa da carga (kg)
] d : Aceleracao gravidade (= 9.8m/s?)
mg : Peso da carga: (N)

«F mg F as condi¢dées em que a carga nao vai
cair sao

Forga de aperto pelo menos 10 a 20 vezes superior ao peso da pega

O valor "10 a 20 vezes superior ao peso da peg¢a" recomendado pela GHPC é EF mg
calculado com a margem de seguranga de a = 4, que permite os impactos .
que podem ocorrer durante o transporte normal, etc. Numero de dedos
Quando == 0.2 Quando « = 0.1 ¢ assim,
Fom9
mg mg
F= — x4 F= — x4 2x o ,
2x 0.2 2x 0.1 Sendo "a" a margem de seguranga, F é
determinado da seguinte maneira:
=10 x mg =20 x mg
mg
F=—xa
2X o

10 X peso da pega 20 X peso da pega

(Notas) - Mesmo nos casos em que o coeficiente de atrito & superior a o« = 0.2, a GHPC recomenda, por razées de seguranga, seleccionar
uma forca de aperto que seja pelo menos 10 a 20 vezes superior @ massa da pega a segurar.
- E necessario permitir uma margem superior nos casos de grande aceleragdo e impactos fortes, etc.

————— |} K\
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela de Perfil Baixo - Modelo CHF2

1° Passo: Forga de aperto efectiva: Série CHF2

Representagdo da forca de
aperto efectiva
A forgca de aperto efectiva

mostrada nos graficos a direita

é representada por F, que nos R %
déa a forga de um dedo, quando < © HC} I I C}H I I I I
os dois dedos e as fixagdes - — - — Lt‘.:v—L—L!I [._:_Y_L_:_YJ
estédo em contacto com a carga e a e o | l | -
como mostra a figura abaixo. j i K 1 T

Aperto externo Aperto interno

CHF2-8D CHF2-12D
70 — Pressao 0.7MPa
30
—— Pressao 0.7MPa 60 | —— g.6mPa
I
z —— 0.6MPa z 50 [ —
S S 0.5MPa
T 20 %
E— 0.5MPa
& & 40 0.4MPa
3 0.4MPa S
S g 30 0.3MPa
IE 10 0.3MPa uC_) "
0.2MPa 0.2MPa
10
0 10 20 30 40 0 20 40 60 80
Ponto de aperto L mm Ponto de aperto L mm
CHF2-16D CHF2-20D
140 | | 210 ! !
S Pres§éo 0.7MPa Pressio 0.7MPa
120 | |
———— 0.6MPa 180 0.6MPa
~ 100 > |
150 I
8 0.5MPaI g 0.5MPa
g o | 2 120
®© 0.4MPa ®©
o o 0.4MPa
© 60 © |
i 0.3MPa g8 90 0.3MPa
£ b
40 —
0.2MPa 60 0.2MPa
20 30
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Ponto de aperto L mm Ponto de aperto L mm

————— |} K\
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela de Perfil Baixo - Modelo CHF2

2° Passo: Forga de aperto efectivo: Série CHF2

Aperto externo Aperto interno
A pinga pneumatica deve ser utilizada de
019 ©19 forma a que o desvio "H" permanega dentro
! ! da margem assinalada nos graficos abaixo.
Se o ponto de aperto da pega ultrapassar os
7 7 ! ui.l limites, terd& como consequéncia uma
: : :—t—\ | ' : B diminuigdo da vida util da pinga pneumatica.
o = amy
t :_ - _; t
H Ponto de retengéo l \ l
H Ponto de retengdo
CHF2-8D CHF2-12D
50 80
0.5MPa 0.5MPa —
0.6MPa QB 0.6MPa
0.7MPa
€ R e € o‘é
= IS 4;‘, 0.7MPa
I I ®
o o 4
= S 74,& 4
(2] 2] ®
o )
(m] o
. NN
0 10 20 30 40 50 0 20 40 60 80
Ponto de aperto L mm Ponto de aperto L mm
CHF2-16D CHF2-20D
100
100 e 0.5MPa —|
N |
g _0.5MPa_ 0.6MPa
"oo [
*94’ 0.6MPa |
A, | 0.7MPa
£ % ® } = | J.-rAra
£ 4% 0.7MPa S
I
I
9 \ 2
x \ AN \ \
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Ponto de aperto L mm Ponto de aperto L mm
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela de Perfil Baixo - Modelo CHF2

3° Passo: Confirmagao da forga externa nos dedos: Série CHF2

Mp Mr

- = —

L: Distancia do ponto em que a carga é aplicada (mm)

Momento maximo admissivel

Carga vertical admissivel
Fv (N)

Modelo Momento flector Momento torsor  Momento flector transverso

Mp (N-m) My(N-m) Mr (N-m)
CHF2-8D

CHF2-12D
CHF2-16D
CHF2-20D

Nota) A carga e os valores de momento da tabela indicam os valores estaticos.

Calculo da forga externa admissivel Exemplo de calculo
(quando ¢ aplicada a carga do momento) P
Quando actua uma carga estatica = 10N, a qual
gera um momento flector no ponto L = 30 mm a
partir da extremidade do dedo CHF2-12D

. M(Momento méaximo admissivel)(N-m) 0.68
[F(N)= issi = ——:90
Carga admissivel F(N) X103 Carga admissivel F = — =~ ,
=22.7 (N)

(ONUmero invariavel da unidade convertida)

Carga f=10 (N) 22.7 (N)

Logo, a carga é valida.

————— |} K\
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela de Perfil Baixo - Modelo CHF2

Modelo Diametro
Duplo efeito
Exemplo: CHF2-10D
CHF2-25D2
Caracteristicas técnicas Modelo
Fluido Ar Forca de aperte ™" o Capacidade
_ 28: 0.15 a 0.7MPa Diamet U0 @3 Nota2) desobstruida
Presséo de trabalho - ) [EIUSE© abertura/fecho (cm3)
212220:0.120.7MPa Funcio- ~ Modelo  dogilindro _ Forgade =~ “pysiaqo0"  Peso
Temp. ambiente e do fluido 10 a 60 C (sem condensagao) namento (mm) reﬁgfg%ggeﬁ'va mm g al_b?r?o feIEahg?jo
Repetitividade 0.05mm Nota 1) do dedo do dedo
Frequéncia Curso reduzido 120c.p.m. CHF2-8D
maxima de Curso médio 120c.p.m. CHF2-8D1
trabalho Curso longo 60c.p.m. CHF2-8D2
Lubrificagiio N&o é necessaria CHF2-12D
Funcionamento Duplo efeito CHF2-12D1
Detector magnético (Opcional) N°t22) | Detector de estado sélido (3 fios, 2 fios) Duplo  CHF2-12D2
Nota 1) Este é o valor quando n&o se aplica nenhuma carga de compensagao no dedo. efeito CHF2-16D
Quando se aplica uma carga de compensagéo no dedo, o valor maximo € 0.15 mm
devido a influéncia da folga do pinh&do e da cremalheira. CHF2-16D1
CHF2-16D2
CHF2-20D
CHF2-20D1
CHF2-20D2
Nota 2) Excluindo o peso do detector magnético
Sensor Magnético Aplicavel Kit de Reparo
M -7 | - | .
Kit de Reparo
@ daGarra Codigo Compade o kit
Cabo 8 KR-CHF2-8

Eﬁi’d g2ffi05) Conector M8 12 KR-CHF2-12 | Vedagbes do émbolo;
(3 fios) 2 metros 16 KR-CHF2-16 | Vedagdes da haste.

M (3 Tos) 20 KR-CHF2-20

Exemplo:  SM-07R-2M
SM-07P-M8

————— |} K\
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela de Perfil Baixo - Modelo CHF2

Dimensoes

2-M3 prof. da rosca 4 Escala: 80%
CHF2-8D

Rosca de montagem

&
66— —6
\a -
22
4-M3 prof. da rosca 4
Rosca de montagem 14 4-M2.5 prof. da rosca 3
Rosca de montagem da garra
\‘\ Van)
hil hil < M2.5 x 0.45
ve Q)
0 , o
Pz I NI o © [ 2
N N R !
© T 15
AL LA Acesssorios opcionais
hd hd Parafuso de ajuste de cabega sextavada
(parafusos especiais)
6 6
2-92H9 *99% prof. 2
10 10
36 32
22 2-M83 prof. da rosca 4 15.8
F E Rosca de montagem 3‘;
. ' i = - A - K] -
e - ik R
. : é | = [P N
ey L AR )
L
2-¢2.6 passante (Orificio de montagemﬂ E M3 17 _(?_ 1 M3
12 12 Lig. de abertura do dedo Ligagéo de fecho do dedo
2-94.5
0.8 0.8
: Ranhura para montagem do detector
E-E Fechado: 0 8 ! P g
[Utilize os parafusos incluidos de ajuste Aberto: 81
e 1.3
de cabega sextavada nos orificios de ©
montagem. N &
k]
16 5
= ® ole Pl
& 4 L
+0.025 So o [
22.5H9 ¢ prof. 2.5 7 . .
[«2]
Z @
o
N & Ranhura para
__@; o 5& 4 montagem do detector
2-M3 prof. da rosca 7
Rosca de montagem
3 28.3 3.4

————— |} K\
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela de Perfil Baixo - Modelo CHF2

Dimensoes

CHF2-8D1

2-M3 prof. da rosca 4

Rosca de montagem

11

Escala: 80¢

34
4-M3 prof. da rosca 4 26 4-M2.5 prof. rosca 3
Rosca de montagem \ Rosca de montagem da garra
A\ = 3 M2.5 x 0.45
AY>4 AY>4
Il & f 7
N
= @ ——F et S 8« 15
0| || —1 9 Acesssorios opcionais
Py Py Parafuso de ajuste de cabega sextavada
D N7 (parafusos especiais)
+0.025
2-g2H9 ¢ prof. 2
7 7
1 1
48 2-M3 prof. da rosca 4 32
Rosca de montagem
34 15.8
()
- ’
. ' i - - - B : I -
ARG - | . Lol |
i i o ; [P -2
- - - N J
31115 . OLS®
[
.E o M3
2-2.6 passante (orificio de montagem]] 14 14 17-01 Lig. de fecho do dedo
2-94.5 / \ M3
0.8 0.8 Lig. de abertura do dedo
E-E Fechado: 0+8‘1
Aberto: 161 Ranhura para montagem do detector
[Utilize os parafusos incluidos de ajuste
de cabega sextavada nos orificios de
montagem. 0 1.3
N
. S
28 5 )
s e0 | ¢
22.5H9 *0%%° prof. 2.5 g - 7 -
?° 2] L, ! o
o
z ®
. N
i & Ranhura para
—X‘B—_ '¢ - $‘( montagem do detector
1
2-M3 prof. da rosca 7
Rosca de montagem
3 40.3 34

————— |} K\
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela de Perfil Baixo - Modelo CHF2
Dimensoes

CHF2-8D2

2-M3 prof. da rosca 4
Rosca de montagem

| : | /
> | g
© § -
58
4-M3 prof. da rosca 4 50 8-M2.5 prof. da rosca 3
Rosca de montagem \ Rosca de montagem da garra
_% 3 M2.5 x 0.45
o - - D
)_ A\ 4 /
o1& | [ & - —!
r: r‘ﬁ'ﬁ' A - ﬁ‘T\\ 4 ’Z\ o © 15
N2 % @ N[ WA -] o
o lo | T Acesssorios opcionais
Parafuso de ajuste de cabega sextavada
o - - 2 (parafusos especiais)
2-62H9 "0%%° Prof. 2
8 |5 5| 8
72 2-M3 prof. da rosca 4
Rosca de montagem
58 32
}-‘ E 15.8 S;
-3 - = = = -3} @ | © {*:
1 -— (o3 .?/ ~ " : S
1 I « I ' a I 2
| < @
. oL@
______ L
E
= 0
4-p2.6 passante 18 0.8 08 18 17 -0.1 M3
(orificio montagem)[] : : M3 Lig. de fecho do dedo
4-04.5 i Fechado: 68'1 Lig. de abertura do dedo
T
E-E
Al 1321
[JUtilize os parafusos incluidos de ajuste berto: 3 Ranh t do detect
de cabega sextavada nos orificios de anhura para montagem do detector
montagem.
0
N 1.3
17 17 17 ® tx
o
02.5H9 "0%%° Prof. 2.5 n )2
S ® oo T
f° ¥4 L
[«2] 5 | | |
b . .
[Io)
. o 3 (&3
\QT#\T o o 0O . ,"5'
b h hd - Ranhura para
montagem do detector
3 64.3 3.4

4-M3 prof. da rosca 7
Rosca de montagem

————— |} K\
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela de Perfil Baixo - Modelo CHF2

Dimensoes

CHF2-12D

Escala: 65%

2-M4 prof. da rosca 5

Rosca de montagem

ﬂ@:;@ﬂ_

[
o 1 &
¢ LI
38
4-M4 prof. da rosca 5 28 4-M3 prof. da rosca 4
Rosca de montagem \ Rosca de montagem da garra
[0} M3
O—|—© ° /o
e ==
—fro- @ & 2| 8 20
03' — |€G Acesssorios opcionais
L , Parafuso de ajuste de cabega sextavada
v - v (parafusos especiais)
2-62.5H9 “9°%° prof. 2.5
-‘g.- -‘g—
14 14
52 40
38 2-M4 x 0.7, prof. da rosca 5 20
}- E Rosca de montagem
R E———— SO IE NG
< < <4 o (8 @ o
- > & = o #
+ -+
X X
1
2-93.4 passante 20 -8.1
(orif. montagem)U 18

2-5.5

E-E

[JUtilize os parafusos incluidos de ajuste
de cabeca sextavada nos orificios de
montagem.

23H9 *3%%° prof. 3

Fechado: 0+8 A

M5
Lig. de abertura do dedo

M5
Lig. de fecho do dedo

Ranhura para montagem do detector

Aberto: 121
1.7
*
26 - o
& o e ® [0 G
§ . Co. a
So ™| ™ !
T
[«2] = ¢
I
5]
YA A % Ranhura para
{.).QJ by \montagem do detector
2-M4 prof. da rosca 10
Rosca de montagem
4 42 4
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela de Perfil Baixo - Modelo CHF2

Dimensoes Escala: 65%

2-M4 prof. rosca 5

CHF2-12D1 Rosca de montagem
© . 108
e ? e
54
4-M4 prof. rosca 5 44 4-M3 prof. rosca 4
Rosca de montagem \ Rosca de montagem da garra
0n L Far 0
Y 4 § S
©—0 — [ F-©
7Y - 72} w| == |
B\ = RS ZAN — ™ 20
© -9 it = S
! : Acessorios opcionais:
= Parafuso de ajuste de cabega sextavada
A4 A .
(parafusos especiais)
12 45 45 12 2-02.5H9 "3%%° prof. 2.5
68 40
54 2-M4 X 0.7 prof. rosca 5 20 ~ MS
E Rosca de montagem ngd:?j;?jzho

15

SAIFG = ——— o7 G
oot FT o 7 ke

19
25

X~ I~ X
e
E
0
}-—— 20 .
2-@3.4 passante 21 1 1 21 o
(orif. montagem)U M5
2955 :0'!
Fechado: 0 Lig. de abertura do dedo
E-E Aberto: 241

Ranhura para montagem do detector

[JUtilize os parafusos incluidos de ajuste

de cabeca sextavada nos orificios de o
montagem. . 1.7
42 S
+0.030 a q)b‘
@J3H9 o prof. 3 9
g . @ @T |
+ k o & ’
[<2) [sp]
5 ol o
1
\;x i D _ _ A% —
b _c.;(v’ -
i Ranhura para
montagem do detector
2-M4 prof. rosca 10
4 58 4 Rosca de montagem

\s
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela de Perfil Baixo - Modelo CHF2

Dimensoes Escala: 65%

CHF2-12D2 2-M4 prof. rosca 5

Rosca de montagem

)
15

4-M4 prof. rosca 5 90 8-M3 prof. rosca 4
Rosca de montagem 80 Rosca de montagem da garra
5 - - —0 8 M3
o ———F > % 0t
) 0 _é _ ) _
o - -®_' P\ @ ' ha 20
é - [ ' - © Acessorios opcionalis:
A _ _ _ PS Parafuso de ajuste de cabega sextavada
W S (parafusos especiais)
18 45 45 18 2-92.5H9 *09% prof. 2.5
2-M4 prof 5 Mo
~VI prol. rosca Lig. de fecho do dedo
104 Rosca de montagem 40
90 20
-E
- [ - = = 5 - CHKC) -~
IIING = . = o[ P e
UH| ® * - t/ & e,
. | © | pog! -
QU [ aE | X 2
& 0
4-034 te (orif. mont; 20
passante (orif. montagem]] 27 ] ] 27 0.1
4-5.5 01 M5
D R e — +0.
E-E _|Fechado:0 o° Lig. de abertura do dedo
Aberto: 481
[JUtilize os parafusos incluidos de ajuste
+0.025 de cabeca sextavada nos orificios de
@3H9 prof. 3 . montagem.
26 26 26 5
a
el
S
?O
[}
s
Ranhura para montagem do detector Eo
— }D_@_ - oD - Y - oD N
e ! hd e
1.7
be

4-M4 prof. rosca 10
® | O 1-
Co 4 94 4 Rosca de montagem
3]

- §CS

Ranhura para
montagem do detector

————— |} K\
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela de Perfil Baixo - Modelo CHF2

Dimensoes Escala: 50%

CHF2-16D 2-M5 prof. da rosca 5.5

Rosca de montagem

o -&
+ ' 1 S
52
4-M5 prof. da rosca 5.5
Rosca de montagem 36
8-M4 prof. da rosca 4
Rosca de montagem da garra
Q9 o © ©
u _— - | o 5]
R ©) —O-&- ]| @
o O O O
fan L fan
N \J
2-93H9 0% prof. 3
15 55 15

M5
72 50 Lig. de fecho do dedo
52 2-M5 prof. da rosca 5.5 26
E Rosca de montagem g
& B = |
L - = E = oo >
aiane . Rz \ANZ- N
T T I < : & Q o N
i © & R 8
2| ||| 5 —
1l [
E
2-g4.3 passante (orif. montagem) 25 25 27-041
2-97.5 12 / \ 19 M5 x 0.8
0.1 Lig. de abertura do dedo
E-E Fechado: 0 o’
Ranhura para montagem do detector
Aberto: 161
22
™ 3
38 -' 9
+0.030 2 |
24H9 "> prof. 3 = L e | ) o
- 3 P = L
go SR
. T
I
<
i ) G_r\ 4 AD-Z
— © \_‘ o Ranhura para
@ montagem do detector
2-M5 prof. da rosca 12
Rosca de montagem
6 57.5 5
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela de Perfil Baixo - Modelo CHF2

Dimensoes Escala: 50%

CHF2-16D1 2-M5 prof. da rosca 5.5
Rosca de montagem
. I /
& | L

% 9 IS4

74
4-M5 prof. da rosca 5.5 58 8-M4 prof. da rosca 4
Rosca de montagem \ Rosca de montagem da garra
/
S 5 & &
4 U || A
| _Q_@_ I @ I o]
% S
- S O ©
O+ —1-—tt&
2-93H9 *99% prof. 3
18 55 55 18
94 2-M5 prof. da rosca 5.5 50 M5
Rosca de montagem Lig. de fecho do dedo
74 26 ©
=)

2

20
24

33

O T 7 @
- |

||| [&

0
2-p4.3 passante 27 o1
(orif montagem) 29 12 112 29
2-97.5 oy M5
Fechado: 0'g Lig. de abertura do dedo
B Aberto: 321
Ranhura para montagem do detector
5]
60 s 22
24H9 "0 %% prof. 3 s
: g

5 I o
£ A | 1
~ © =¥/ i

%G S < © ,@y |

. B - - 0o I

o S .

Ranhura para
2-M5 prof. da rosca 12 montagem do detector
Rosca de montagem
6 79.5 5
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela de Perfil Baixo - Modelo CHF2

Dimensoes

CHF2-16D2

2-M5 prof. da rosca 5.5
Rosca de montagem

1 I /
-©- -©
< 7 b
122
4-M5 prof. da rosca 5.5 106 8-M4 prof. da rosca 4
Rosca de montagem \ Rosca de montagem da garra
O / [}
5% o || | [@ ©
PO OB« 8 ¢
O O | O O
© © 2-03H9 "0°%° prof. 3
26 5.5 5.5 26 M5
Lig. de fecho do dedo
142 %0
122 2-M5 prof. da rosca 5.5 26 lo
Rosca de montagem =]
E
; == |
L - = = = = = e e -
FNIRE o & il Foy @
T T N ! N i W/J g ™
1 1 i)
i i i -© |
Eodiiiike]
_______ ] [N L
E
4-94.3 t a 27
070 passante 37 1.2 12 37 01
(orif. montagem)
M5
4-97.5 +0.1 A
Fechado: 0 o Lig. de abertura do dedo
E-E Aberto: 641
- Ranhura para montagem do detector
[sp)
36 36 36 "é’ 2.2
24H9 990 prof. 3 OQ'
— g &
g° |
> oo e
< ©| / "/ ~ B
55 o N |
Y — oD — o - )
K i
Ranhura para
montagem do detector
6 127.5 5

4-M5 prof. da rosca 12
Rosca de montagem
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela de Perfil Baixo - Modelo CHF2

Dimensoes 2-M6 prof. da rosca 6 Escala: 50%
Rosca de montagem
CHF2-20D |§
5
¢ s &
56
4-M6 prof. da rosca 6 40 8-M4 prof. da rosca 4
Rosca de montagem \ Rosca de montagem da garra
|
o i o
¥ ¥
[
— w_@ ; m N R S
W R ©
€ O ©
far ™
4 Y
2-03H9 *09% prof. 3
16 16

86 62

56 2-M6 prof. da rosca 6 33 M5
Rosca de montagem

Lig. fecho do dedo

-E
AN || VARG —— PN | e =
NN Qi | ‘”" Z/Ba\) 3
L 3 ;
- o - 6k
|
.E
2-95.2 passante 31 31 32 .8_1
(orif. montagem) M5
2-010 12 / \ 1.2
. . Lig. abertura do dedo
E-E Fechado: 0. 8'1
Aberto: 201 Ranhura para montagem do detector
2.3
38 <
+0.030 5 ©
@5H9 ¢ Prof. 4 | o
| 3 ®
?'o
[}
&
.(?.
1o —o—+—q =
== ] Ranhura para
H montagem do detector

2-M6 prof. da rosca 15
Rosca de montagem
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela de Perfil Baixo - Modelo CHF2

Dimensoes 2-M6 prof. da rosca 6 Escala: 50%

Rosca de montagem
CHF2-20D1 T

* > &
84
4-M6 prof. da rosca 6 68 8-M4 prof. da rosca 4
Rosca de montagem \ Rosca de montagem da garra
0 O [ &
¢ ﬁﬁ\ - m N § %
N2 2N
© O || © O
2-83H9 "3%%° Prof. 3
20 8 8 20
2-M6 prof. da rosca 6 . M5
Rosca de montagem Lig. de fecho do dedo
114 62
84 33
}"E
I -Q-"Qmeg_ - - 1 ) & | © o%@. ™
LT\ o ' | N NZ2AE
5 - - <G
PR
}_E
2-95.2 passante 36 12 12 36 32 .8_1
(orif. montagem) - - V5
2-210 +0.1
EE Fechado: 0 ¢ Lig. de abertura do dedo
) Aberto: 401
Ranhura para montagem do detector
66 < 23
2 S
+0.030 o
@5H9 o prof. 4 3 © of T | © oo .
F° A (7N
2 ° V|
B o o <D
1
N Y\¢ T
Ranhura para
montagem do detector
6 99 6 2-M6 prof. da rosca 15

Rosca de montagem
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

<

Garra Paralela de Perfil Baixo - Modelo CHF2

Dimensoes

Escala: 50%

2-M6 prof. da rosca 6
Rosca de montagem

CHF2-20D2

144
8-M4 prof. da rosca 4
128 Rosca de montagem da garra
4-M®6 prof. da rosca 6
Rosca de montagem \
© © | © &
56— 6 &+
o o | o o
2-03H9 "0°% Prof. 3
30 8 8 30
2-M6 prof. da rosca 6
174 Rosca de montagem
144 62
33
FE
N y
|1 gl [e 8 @) s
LI\ . 4 / =
& = (D= =5 \
4-95.2 passante }._E 0
(orif. montagem) 32-0.1
46 1.2 1.2 46
4-10 MS MS
- N Fechado: 68.1 Lig. abertura do dedo Lig. fecho do dedo
) Aberto: 801 Ranhura para montagem do detector
05H9 0 Prof. 4 23
42 42 42 <
. g
'§ Y
o
8 ©
so| | 1ol
[}
&
=
_%—:r; Y _ o - ) D ¢':
LY Yoo ¥ pus
Ranhura para
montagem do detector
6 159 4-M6 prof. da rosca 15

————— |} K\
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra, Heavy Duty - Série CHN2

Simbologia

Caracteristicas Técnicas

Modelo CHN2-32 CHN2-40 CHN2-50 CHN2-63
Curso de Abertura e Fechamento (mm) 16 20 26 32
Agao Dupla Agao
Fluido Ar Comprimido
Pressao de Operagao (Bar) 3~7
Temperatura de Trabalho (°C) -5 ~ 60 (Sem Congelamento)
Lubrificagao NZo necessaria
Amortecimento Nenhum
Repetibilidade (mm) +0.03
Max. Frequéncia de Operagao (c.p.m) 80 I 120
Sensor Aplicavel SM-07
Conexio M5x0.8 | Rc1/8"

Codificacao

CHN2 - D

oo [

32
40
50
63

— (|} (]} N
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra, Heavy Duty - Série CHN2

Sensor Aplicavel
SM-07 | -]
Tipo Cabo

Reed (2 fios) 2 metros

PNP (3 fios) Conector M8

NPN (3 fios)
Exemplo: SM-07P-M8

SM-07N-2M
Construcao

Diametro Area de Compresséo (mm?) Angulo entre a diregdo do
(mm) Dedos Fechados Dedos Abertos Guia e o Pistao
32 725.7 804.2
40 1143.5 1256.6 40°
50 1762.4 1963.5
63 2803.2 3117.2

Saida Teorica

Diametro Estado Presséo de Operacao (Bar)
(mm) da Agido 4 [

32 Dedos Abertos 163 245 326 408 490 571
Dedos Fechados 147 221 294 368 442 515

40 Dedos Abertos 300 451 601 751 902 1052
Dedos Fechados 268 402 536 670 804 938

50 Dedos Abertos 492 738 984 1230 1476 1722
Dedos Fechados 441 662 882 1103 1324 1544
Dedos Abertos 830 1245 1660 2075 2490 2905

63 Dedos Fechados 744 1117 1489 1861 2234 2606

— (|} (]} N
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra, Heavy Duty - Série CHN2

Carga Permitida

Diametro Carga dianteira Momento Permitido (N°m)
(mm) Permitida (N) Guinada Rolagem
32 1000 60 40 45
40 1500 100 55 65
50 2500 120 70 95
63 4000 160 85 125
Mr
VR
Diagrama N
de Forga :
Exemplo de Montagem
* Lateral
* Axial
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra, Heavy Duty - Série CHN2

Dimensional - @32 a 63 mm

TN
Q
| ©
+H
AN
T
0.1
2-U1 H1 £ 0.02 2 - 3Q (H9)
DepthU3 Depth Q1
2-P U DepthU2 @s, L 2 - @Q (H9) D +0.02
Depth P1 ‘ ‘ Depth Q1
¥ ﬂf Z
7@ ! N/ Gf e
- " | TN - %@
‘ o [ + Ol o S
'—’b é'}@‘ﬂ iV SN H ‘—wg @@
AN B r o | ﬂ o b ag r
S 3 = 2 - N1 2-0J(H9) 3-U
o+ F+0.1 < 4-M DepthJ1 ©| g F+0.1 DepthU2
o
T H1 + 0.02 4 - @T (H9) al X H1+ 0.02
Il
Finger Open V K+ 0.02
Finger ClosedV1
|
T 9 BT ©
> |- - -
T @@@4@@@ 4 - W Depth W1
P — Countersink @X(H9) Depth X1
l
H1
Z
§mm) C D E F F1 F2 G H H1 H2 J J1 K L M N N1 P PI Q@ Q1
32 |48 (38|12 |40 | 12|37 (39.5/20 (52|32 8 | 3 |16 12| M5X0.8 9 [21] Ms5%08 |6 | 4|6
40 |54 |50|17 |49 |15 |47.5| 46 | 25|66 |38 | 10| 4 | 20| 15| M6ex1.0 | 11|28 | Rc1/8 7156
50 |62 (60|20 |63|15|61[53]|30|82|45|12| 4 | 24|19 | M8x1.25 | 14|38 | Rc1/8 7016|7
63 | 76 |76 |24.5| 74 | 18 | 75 [ 61 | 28 [100| 56 | 12 | 4 |32 | 26 | M8X1.25 | 14 | 41 [ Rc1/8 70167

53 | 37 | M5X0.8 8 8 3 | 42| 80
67 | 47 | M6X1.0 8 10 | 3.9 | 50 [ 100
87 | 61 | M6X1.0 8 10 [ 49| 60 [ 125

M5X0.8 M3X0.5
M5X0.8 M3X0.5
M5X0.8 M5X0.5
M5X0.8 M5X0.5

32 | M6X1.0 75133 | 8
40 | M8X1.25 9 | 35 [ 10
50 | M10X1.25 [10.5|39.5] 12
63 | M10X1.25 [10.5|59.5| 12

olo |&|a

B IS I I
[©8 Kool Kool Né)]

109 | 77 | M10X1.25| 10 | 14 | 4.9 | 72 | 160
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela de 3 Dedos - Série CHJ3

CHJ3 - D
‘ Diametro

Modelo 50 50 mm

66 66 mm

80 80 mm

100 100 mm

125 125 mm
Exemplo: 160 160 mm
CHJ3-50D 200 200 mm
CHJ3-160D 300 300 mm

Caracteristicas:

- Design compacto para garantir a minima interferéncia

operativa; design robusto do trilho de T, assegura o aperto exato.

- Pode atingir o torque maximo adequado para o projeto de garras longas

- O design acionado por pistéo circular garante a maxima forga de fixagdo.

- Conexao direta sem mangueira: O canal de suprimento de ar pode conectar
diretamente sem tubulacao ou através do passo para assegurar a flexibilidade
de fornecer ar comprimido em qualquer tipo de sistema de automacao.

Modelo CHJ3
Agéo Dupla Agéo
Diametro 50 | 66 | 80 | 100|125 | 160 | 200 | 300
Curso por Brago (mm) 4 6 8 10 | 12 | 16 | 20 | 30
RTINS ETU RNV 450 | 750 |1200({2000(3500(|6500(|8200(15300
EOTLERVENGELTTEN ()N 500 | 800 |{1300({2100(3600|6600|8450(15550
Ly R A REv IO 0.025| 0.03 | 0.05| 0.1 | 0.2 |0.25]|0.35| 0.8

Meio Ar comprimido

Press&o de Operagéo 0.2~0.8 MPa

Consumo de Ar
Comprimido (cm?)

Temperatura de Trab. +5°C~ +80°C

9.2 |21.5]| 47 | 100 | 195 | 485 | 850 |2300

Lubrificagéo Nao Necessita
Sensor SM-07

Acessorios Base de Montagem, Bucha de Centralizagédo
Peso (Kg) 0.22| 0.5 |0.85| 16 | 2.8 | 5.2 [10.8|26.5

Peso da Pega de
SRt 2.2 | 3.8 | 6.1 [10.2(17.8/33.1(41.8 78
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Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Garra Paralela de 3 Dedos - Série CHJ3

Instalacao dos Sensores e Reguladoras de Fluxo:

Bloco de Montagem

Reg. de Fluxo
Série SCL

Reg. de Fluxo
Série SCL

Sensor
SM-07PV
Sensor * Cada pinga precisa de pelo menos duas valvulas de controle de fluxo
SM-07 para controlar a velocidade.
Forca de Retencgao
Mz \_Code . Mxmax. My max. Mzmax. Fzmax.
> Model \_ (Nm)  (Nm)  (Nm) (N)
| Fz S CHJ3-50D [ 15 8 700
(= @
My ﬂ ‘ cHuz-66D [JIEY 45 3 | 1200
N l\@ =) S > CHJ3-80D 80 60 50 1800
%' AR CHJ3-100D TN 90 75 2500
M O~ CHJ3-125D [IREY 120 100 3200
X 0 @) 0
. DO . CHJ3-160D 160 180 140 5000
® ® CHJ3-200D k] 220 170 7000
CHJ3-300D 275 300 200 9000

CHJ3-66
2500
z Z 2000 z
8 8 8
é § 1500 é
2 2 2
5 5 1000 5
o o o
T T 500 T
0O 20 40 60 80 100 D0 25 50 75 100 125
Holding position L (mm) Holding position L (mm) Holding position L (mm)
CHJ3-100 CHJ3-125 CHJ3-160
6250 10000 20000 T T T T
| 1
Z 5000 Z 8000 ! !
8 8 | i
° <4
S 3750 S 6000 1 I
2 2 | i
5 2500 § 4000
<] [}
T 1250 T 2000
0 0 0 . .
0 32 64 96 128 160 0 40 80 120 160 200
Holding position L (mm) Holding position L (mm)
CHJ3-200 CHJ3-300
20000 T T T T 40000 T T T T
| 1 — | 1 1 1
| ' Zszomn)- - - - 4= mobo -
| g | | 1 1
I 24000~ === === == ===~
! -816000 [ __ 7:7 _ J o L . _:_ __ - Area azul: Desempenho menos duravel pode
5 \&-‘ﬁ'— ser esperado
£ | | |
8000~ ~ T T T T T T T T T
| | | |
0 50 100 150 200 250

Holding position L (mm)
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Garra Paralela de 3 Dedos - Série CHJ3

Estrutura Interna e Descrigcao de Movimento

O ar comprimido empurra ou pressiona o pistao circular.
Ao inclinar a superficie de trabalho, o gancho de cunha transferira o movimento para
movimento lateral, e iniciar a agéo das trés mandibulas de base simultaneamente.

Material

Liga de aluminio anodizada, altamente rigida
para redugdo de peso.

.

-~
—
- -

Trilho

Os trilhos de rolamento carregam a mandibula
da base, que assegura a vibragdo minima da
mandibula longa.

Base do Braco
,/ Bracos conectados a pega de trabalho.

Sistema de Sensor
Sensor switch or proximity sensor are

available.
Grande Pistao Circular Gancho de Cunha
Generate larger structural strength. Grande forca de transmiss&o para a Base do Brago
Exemplos de Aplicagoes Livre de conexdes diretas com Mangueiras
3 |5 |07
Mounting flange |4 |4 2 S
\ 5 |8 |12
. 5 |8 [12
5 |8 |12
5 |8 |12
6 |9 |12
85 (12.11.8

A Buraco: Garra Aberta
B Buraco: Garra Fechada
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Garra Paralela de 3 Dedos - Série CHJ3

CHJ3-125~300

CtO.OZ

C:OOZ

A Buraco: Garra Aberta
B Buraco: Garra Fechada <
S Buraco: Aberturas Externas <7

) \
o3 \bs J M U = Bucha de Centralizagéo
8% ol égé JL e 3 “H ‘ CHJ3-50~100
m <
AB \ 2-P (air port) 6-M3

Bucha de
Centralizagao

CHJ3-125~300 6-0X1

\__Cddigo
Modelo "\

CHJ3-50D . M4 DIN912
(o NEFCToN 115 12 [ 18 | 5 43 | 32 |27 |27 |12 |22 17 (10 41 33 35 | 25 56 [ M5DIN912 | M6
CHJ3-80D g 26 | 18 | 8 50 | 36 (31 |31 15 (267 6 | 22 |12 515| 40.5| 435 32 70 [ M6 DIN912 | M8
(o NER 1o} 135 24 | 24 |10 60 [ 41 |38 |34 |18 |342| 10 | 26 |14 64 51 54 | 42 90 | M6 DIN912 | M8
CHJ3-125D gig 30 | 30 |10 68 | 49 (425|37 [125(423| 10 | 31 |1565| 79 64 67 |53 | 112 | M8DIN912 | M10
CHJ3-160D iy 44 | 38 [10.5| 80 | 55 |48 (438 |18 |54.8| 10 | 39 |20 |102 81 86 | 67.5| 146 | M8 DIN912 | M10
CHJ3-200D p# 54 | 54 (125|100 | 75 |61 |57 |22 |675| 12 | 42 (22 |126 |100 (106 75 | 180 | M10 DIN912 | M12
(o1 NEEXTI[1]0} 35 80 [ 80 |14 | 138 | 90 (86 |72 |30 |91 15 | 66 (32 172 |[132.5|142 [105 |240 | M12 DIN912 | M16

\__Codigo
Modelo \

CHJ3-50D
CHJ3-66D
CHJ3-80D
CHJ3-100D
CHJ3-125D

CHJ3-160D
CHJ3-200D
CHJ3-300D

Nalalalalala - K-




@WGHPC
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Garra Paralela de 3 Dedos - Série CHS3

CHS3 - | | |
Modelo Didametro (mm) Atuacao
16 50 D Dupla Agao
20 63 R | Retorno Mola
25 80
32 100
40 125
Exemplo: CHS3-32D
CHS3-125D
Didametro (mm) 16 pA] 25 32 40 50 63 80 100 125
Fluido Ar
Pressdo de trab. (Bar) 236 | la6
Temp. ambiente ( C) -10a+60
Repetibilidade (mm) 0.01
Méx. freq. de trab. (c.p.m) 120 | 60 30
Lubrificagdo N3o necessdria
Atuacao Dupla Agdo
Forca efetiva (N & 5 Bar Externa 14 25 42 74 118 187 335 500 750 1270
Interna 16 28 47 82 130 204 359 525 780 1320
Curso abrir/fechar (mm) 4 4 6 8 8 12 16 20 24 32

Nota: Para @16 a 20mm o valor de L = 20mm, para @32 a 63mm o valor de L = 30mm, para @80 a 125mm o valor de L = 50mm.
O valor L é em relagado a Forga efetiva.

Sensor e Kit de Reparo

sM - | | - | | - | |
Modelo Tipo Cabo
07 | Cil. @16~25 R |Reed (2 fios) M8 [ Conector M8
32 | Cil. @32~125 P | PNP (3 fios) 2M 2 metros
N | NPN (3 fios)
SM-07 SM-32 Kit de Reparo
(216 a 25mm) (232 3 125mm) @ da Garra @daGarra Cédigo Compde o kit
16 KR-CHS316 50 KR-CHS350
20 KR-CHS320 63 KR-CHS363
Exemplo: SM-07R-2M 25 KR-CHS325 80 KR-CHS380| Vedagdes do émbolo.
SM-32P-M8 32 KR-CHS332 100 KR-CHS310(
40 KR-CHS340 125 KR-CHS3125

Ponto de aperto

Ponto de aperto Ponto de aperto

® A peca de trabalho e a distancia do ponto

de aperto devem estar dentro das faixas — | —

de forca de preensdo dadas para cada T

pressao nos graficos de forca eficazes. - -

L +—E}—————
7

® Se operado com o ponto de fixagcao da L

peca de trabalho além das faixas indicadas, —

e carga de compensagcao excessiva L

aplicada a seccado de deslizamento dos = -

dedos, isso pode ter um efeito adverso Aperto externo Aperto interno

sobre o periodo de vida do produto. L: Distancia do ponto de aperto




<

Forga efetiva de aperto

Aperto externo

Obs: 0.1 Mpa =1 Bar = 14.5 PSI

GHPC

Tecnologia em Produtos Pneumaticos

F.Externa CHS3-16D F.Interna
1 11
25 2% |
P— PvuunufMPa
= 20 = ire 0.6 NP3 =2 I
z = =3 —t——]_05MPa
2 Ll L1s B
Q == Q —t—l_04MPa
g b—1_04MPa o3 y
8 10 oA MPa 3 P— 0.3 MPa
8 PR I e 8 02MPa
Ss MPa 5 s
- = [
] S 10 15 20 25 30 0 5 1 15 20 25 30
Ponto de aperto L (mm) Ponto de aperto L (mm)

Aperto Interno

F.Externa CHS3-20D F.Interna
3 ~— P,_.L,,,%M.L—— 40 Prossura 0.6 MPa 1]
35 T
] T [l 05MPa
g - |~~-05 MPa gan
2 N T~ oamea | | 2 25 ~<_ 04 MPa
2 L2 0.3MPa
© 15 i 0.3 MPa © =
[0) o 15
02MPa
E 10 0. MPI:— gm —20 =
S s S
[ g s

5 10 15 20
Ponto de aperto L (mm)

25 30

35

o

5§ 10 15 20 25 3 33
Ponto de aperto L (mm)

Ponto de aperto L (mm)

F.Externa CHS3-100D F. Interna

F.Externa CHS3-50D F.Interna
350 350
300 300
Z 2 oo (R
o [~~~ Pressure 0.6 MPa o [~ ~ |
h = -""-- 1 1 =4 05MPa — ]
g 20 — g 20— P~
& = - || & 1s0 03Py T 04MP:
3 loakea] T——fa¢|" 3" =]
@ 100 | — @ 100 [— 0.2 MPa
On 0.2MPa O |
5 o1 MPal ] S gy |—01MPa A —
= S
0 10 20 30 40 5 60 70 0 10 20 30 40 5 60 70
Ponto de aperto L (mm) Ponto de aperto L (mm)
F.Externa CHS3-63D F.Interna
] I |
= . ~—— Pmalarn anPa
i I~ | Pressure0.6MPa | | 400 “--§
| e——__05MP
L = "
300 1 300 0.4 MPa
T——
[ 1—tah -~
a 200 03MPa | |
200 .3 MPa i
T ———{ 02MPa
100 + e 01MPaT | |
u.mPT .1 MPa
0 2 & ® 0 10 0 20 40 60 B0 100
Ponto de aperto L (mm) Ponto de aperto L (mm)
F.Externa CHS3-80D F.Interna
[ I T T
T T 700 Pressure 0.6 MPa |
Pressure 0.6 MPa —
& ! et s "‘--..,Lr
Z M~ 05MPa Zww =t
= =g I-_._._- T
2 o [t _0slPa 2 o ey
& 03MPa & 5% m—
o [}
© © f— 1 02MPa
g™ i g 0.1 MPa
& 100 D‘TP'—— 2 e - ‘
] 20 40 60 80 Y 2 40 L L

Ponto de aperto L (mm)

1,000

g 8

Forca de aperto (N)
g8 &

T = I~ U
| ! ' T~ Pressure 0.6 MPa
\’mo.eWa P ‘
o = 800
= ] _0.5MPa
~fcswes 3 ~_T~!
— 4 9 0 D~ 04MPa ||
"-..___‘_&:W. E 0.3 MPa =
— i =3
il o O ToaMPa | =
[t 0.2 MPa >  —
== | S 20 0.1 MPa
et | 0.1MPa u? Ts—.____
W A e A e [ 20 40 60 80 100

Ponto de aperto L (mm)

Ponto de aperto L (mm)

F.Externa CHS3-25D F.Interna
L 70
*— 1 NI -
\ Prassure 0.6 MPa . Pressure 0.6 MPa
= ~ . =]
= \x.._ 05 MPa <™. "'\uzulm
2 \\ 2w T_04MPa
g . 0.4 MPa g \_\
@ =~ © 30
3 [ T—L_ oswe o ~——_03MPa
T 20 — —— hel
g | Tl _ozwa g® T =
E 10 uB_ 10 I
[ 10 20 30 40 50 o 10 20 0 40 50
Ponto de aperto L (mm) Ponto de aperto L (mm)
F.Externa CHS3-32D F. Interna
T
1o [ P!uwro[o.eMP: e I~ Pressure 0.6 MPa
"Nl 100 t
—~ 8 0.5MPa — """"---.9;?_&
z IL Zw :
2] 0.4 MPa o ~——1_ 04 MPa
5" Fe B———
g 03MPa S 03MPa
e 02MPa S 02MPa
© © -
= 01 hlﬁ S 0.1 MPa
[ [ I
|
0 10 20 30 40 50 ] 10 20 30 40 50
Ponto de aperto L (mm) Ponto de aperto L (mm)
F.Externa CHS3-40D F.Interna
- - —
| ~~~}—_Pressure 0.6 MP3
> ——_Pressure 0sTPE | =160 i
5 I~ = T t—1_oswea
o [—— o —
+ 120 0.5 MPa —— 120
] ] ————1__ 04MPa
& ———|_04MPa =3 0.4 MP
g ® 0.3MPa = gw 0.3MPa e
g 0.2 MPa B T T .____cg'l_ﬁ;_
5 0,|‘MPu Lk “"T""

0 20 3 40
Ponto de aperto L (mm)

o

50

10 20 30 40 50

Ponto de aperto L (mm)

F. Externa CHS3-125D F.Interna

Ponto de aperto L (mm)

e LT T T T 7] S
. Pressure 0.6 MPa 1,600 Pressure 0.6 MPa —
10 T ™
L~ — L~ 1400 I
P = um?-__ =3 [~t—l05MPa
P I~ [~ 1200 f
o ~— o —
€ 10w 0:4 MPa 1— S o e LA MRS
& o0 MPa T & 0.3MPa
F— 0. 80O ¥ il
Py — 1) =
[C =0 — 0ZMPa_ | [ s00 02MPa ]
& - -_-1———-___. & -_—-—-I—-Y-
5 0.1 MPa 5 e e 0.1 MPa
L 200 T | +
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120

Ponto de aperto L (mm)




@WGHPC

Tecnologia em Produtos Pneumaticos

Dimensional

CB,.7 p

CN

oWA profund. 1.5

6 X M3 x 0.5 Profund. da resca TB i

oVA profund. VB

Aberto EQ
Fechado EC
o

g l:'\
I

0

DO)

DC)
|
oB

_é T A 1

o | -

Fan ! ~—] ~—

A " ]

NB §| 2 ‘
%o

NA % I - G 3 x UA Profund. da rosca UB
“ (mm)

3 X 0SARosca SB Rrebaixo Profund. SC

Modelo AA AB B CB DC DO ECEO FX FY FZ G
(o L] 35)132(30(11)15( 17| 5| 7 |12.5] 11| 3|25
(o FeErO]p] 38(35]36[13]| 18| 20| 6| 8 |14.5] 13 | 3|27
(o FEErE] 40(37142|15] 21| 24| 7 | 10| 17 |14.5] 5|28

J KNANB O
10| 4| 8 |5h9| 2 [M3x 0.5/ 6|25
12|5| 10|6h9[2.5|M5 x 0.8 7

1416| 12|6h9| 3 [M5x0.8| 8|34

(R NC N —

Modelo SA SB SC TB UA
CHS3-16DEX!
CHS3-20DER
CHS3-25D%)

Dimensional - Canal do sensor

CHS3-16D CHS3-20D CHS3-25D
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Dimensional
CB, . CA

@VA profund. VB

20°. 1, 20°

B
(3]
>
m

SWA profund. WB

6 X TA Profund.darosca TB

(Aberto DO)
( Fechado DC)

Aberto EQ
Fechado EC

_ o
o Q ’l'
CJl ﬂ‘ o | . : 4 A_‘l»%
NB “lm
NA I, & 3 X UA profund. darosca UB
3X@SARosca  SBRebaixo Profund. SC
(mm)
Modelo AA AB AC EO FX FY FZ G | K Y]
(o Kxreylo) 44141 3 | 52| 8 (16| 28 | 32| 8 | 12| 22 (19.5| 5(30.5| 6 (20| 9 |2H9| 2 [ 14| 8h9
(o LX) 47144) 31 62| 9 (17| 31| 35| 10| 14 |26.5(23.5| 6| 32| 7 (21| 9|3H9| 2| 16| 8h9
(o, LEN1]p) 5552|3170 9 (20 35| 41| 11| 17| 31| 28 | 6(37.5| 9 (24|10{4H9| 2 [ 18]|10h9
(of , LeEE] 66| 62| 4 | 86| 12 (22| 43| 51| 15| 23 | 38 |34.5| 7| 44 (11|28(11|6H9| 3| 24|12h9
(o L E:{1]p] 82| 77| 5 |1106|13.5(27(53.5|/63.5(21.5{31.5|47.5(43.5| 8 | 56 |12(32|12|8H9| 4 | 28|14h9

Modelo O

(o, L Eey 0] 4. 5| M5 x 0.8(11(44(4.5| 8 | 9 |M4x0.7{ 8 [M4x0.7] 6 [3H9| 3 [34H9| 2 |3H9| 3| 6
(o, 001 4, 5| M5 x 0.8{12(53(5.5(9.5| 9 |M4 x 0.7 8 [M4 x0.7[7.5{4H9| 4 [42H9| 2 |4H9| 4 | 8
(o LeEL(0)0] 5 |[M5x0.8{14(62(5.5(9.5/12|{M5 x 0.8| 10{ M5 x 0.8| 10|4H9| 4 [52H9| 2 |4H9| 4| 7
(o, L 2E]0] 5.5/ M5 x 0.8{17|76(6.6/ 11| 14|M5 x 0.8/ 10| M6x1 | 9 [5H9| 5 [65H9| 2.5|5H9| 5 |7.5
(o, LEE:0D] 6 | G1/8" (20(95(6.6[11(19| M6x1 (12| M6Xx1|12[6H9| 6 [82H9| 3 |6H9| 6 | 8

Dimensional - Canal do sensor
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Dimensional
CB CA
P
-
—
P
6 X TA Profund. da rosca TB AA
AC AB
g ¥ ‘
:f
« — O
alo
S o o
-]
X7 Tt &
‘j\ir 35 % |
e o] = g’“ \L[—. L
I NB <l m
NA IL G

3 X UA Profund. da rosca UB

3X0SARosca  SB Rebaixo Profund.SC

(mm)

Modelo AA AB AC B CA CB DCDOECEOFXFYFZG | J
(o BRI 96| 90| 6 |134| 18 |30.6/ 66| 78| 28| 40| 59|54|10(63|15|38|15| 8H9 | 4 | 34|18h9

o FEE VLY 122|114] 8 |166]23.5| 38 | 82| 98|30(46(74|68|12|84|18(52|21|10H9| 6 | 40|22h9

Modelo O Q R SA SB SC TA

o RRBON 7.5 (G 1/4"123|118] 9| 14 |21{M8x 1.25{16({M8 x 1.25{ 16| 8H9 | 6 [102H9| 4 | 8H9| 6
(o FEB P L1 10.5|G 3/8"|131]148[11|17.5[34|M10 x 1.5{20|M10 x 1.5/ 20| 10H9| 8 |130H9| 6 |10H9| 8

Dimensional - Canal do sensor
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Detalhamento de montagem da extremidade da placa

3xA B

(B)

(E)

A

F-F

Modelo A B C @D E
CHS3-16D 5.5 12.5 18H8 0.5
CHS3-20D M2 x 0.4 54 15 21H8 0.6
CHS3-25D 17 23H8 08
CHS3-32D 5.2 21 27H8
CHS3-40D 22 31H8
(o LB M3 x0.5 8 26 35H8 1
CHS3-63D 33 42H8
CHS3-80D 40 52H8
o LB ] M4 x0.7 9.5 54 70H8 1.5
CHS3-125D 62 82H8




