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BEYOND TECHNOLOGY

Mais de cinquenta anos de experiéncia, uma estrutura fortemente orientada
para as necessidades dos clientes e uma constante inovagao tecnoldgica
fazem da Gefran uma referéncia no projeto e produgao de sensores, sistemas e
componentes para automagao e controle de processos industriais. Competéncia,
flexibilidade e qualidade de processo sdo os fatores diferenciais da Gefran na
producdo de instrumentos e sistemas integrados para aplicagdes especificas
em varios setores industriais, com know-how consolidado nos setores plastico,
hidraulica de movimentagao, tratamento térmico e de sistemas de elevacgao.
Tecnologia, inovacdo e versatilidade representam o valor adicionado do catélogo de
produtos que demonstram também a capacidade de criar solucdes especificas de
aplicagao em colaboragao com os principais fabricantes de maquinas do mundo.
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TRANSDUTORES DE POSIGAO

Os transdutores de posicéao linear e angular permitem a deteccao da
posicao de pecas e partes mecanicas em movimento.

A deteccao da posicao em tempo real permite, por exemplo, através
da introducao de rampas de aceleracao e desaceleragao, reduzir os
tempos de ciclo da maquina e interceptar durante o funcionamento
pontos de atuacao para outros servomecanismos.

A Gefran adota varias tecnologias para a transdugdo da medicao de
posicao:

- POTENCIOMETRICA de origem militar, onde a pista resistiva e coletora
estao ligadas eletricamente através de escovas de contacto
montadas no cursor.

- MAGNETOSTRITIVA HYPERWAVE utiliza a caracteristica magnética e
adeformacdo microeldstica do elemento primario para localizar a
posicao exata do cursor.

-EFEITO HALL utiliza a interseccdo senoidal dos campos magnéticos
para determinar a posicdo angular.

- A tecnologia MEMS calcula o angulo de inclinagdo nos trés eixos X, Y,

Zem relagao ao eixo da terra.
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MAGNETOSTRICTIVOS
WPG , WAG, WPA

POTENGIOMETROS LT, PC

Os transdutores de posicao Gefran sdo fabricados em materiais
robustos que permitem uma utilizagdo na maioria das aplicagdes
industriais, mesmo em condicdes particularmente adversas.

- 0 corpo dos transdutores de posigao é fabricado em diferentes
@ﬁ‘ materiais tais como aluminio anodizado, ago inoxidavel AISI 316 ou

material plastico PBT, utilizados principalmente no setor automotivo,

ROTATIVOS GRA, GRN

agressivos.

INCLINOMETROS GIG, GIT
EXTENSOES BSF, GSH

resistente aos raios UV, névoas salinas, acidos e outros agentes

Os transdutores de posigao Gefran sdo o resultado de anos

de experiéncia e de estreita colaboragdo com as melhores
universidades e centros de desenvolvimento europeus. Cada
transdutor foi concebido e fabricado com caracteristicas destinadas
a satisfazer os requisitos da aplicacao.

| TRANSDUTORES DE POSIGAO
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CARACTERISTICAS PRINCIPAIS

| TRANSDUTORES DE POSIGAO

INFORMAGAD ANALOGICA E DIGITAL

- Medicdo da posicao absoluta: quando o sistema
é ligado, o transdutor fornece imediatamente a
posicdo real sem ter de efetuar operacdes de
reposicionamento mecanico.

- Vida Gtil: desde 100 milhdes de operacdes de
transdutores potenciométricos até uma vida util
praticamente ilimitada dos transdutores MAGNE-
TOSTRITIVOS HYPERWAVE ou de EFEITO HALL, gracas
a auséncia de contato entre o transdutor e o0 seu
cursor.

- Alta resolucao do sinal de saida: desde potenciom-
etros pme, pz34, pyl caracteristicas principais

praticamente infinita dos potenciémetros aos 50
um dos transdutores magnetostritivos.

- Facil instalacdo e ligagdo simples aos instrumen-

tos mais comuns e CLPs comercializados.

- Possibilidade de gerir simultaneamente até 16

cursores com 0 mesmo transdutor e fornecer a
velocidade de deslocamento (magnetostritivos
série MK4 em Profinet).

- Sensores com garantia de até 2 anos (5 anos nos

modelos magnetos—tritivos WPA, WRA, WPP/WRP,
WPL, WPA-F).

POTENCIOMETROS PME, PZ34, PV1

A Gefran fabrica tanto transmissores como transdutores com as seguintes saidas elétricas:

ANALOGICAS

- Ratiométrica
- Divisor de tensdo de 1a 60Vdc b_g_“f,vout REDUNDANT @
- 0..20mA, 4..20mA -

- 0,5...4,5Vdc, 0...5 Vdc, 0...10 Vdc

DIGITAIS

- SSI com formato de dados em saida 16, 21, 24, 25 bits em cédigo binario ou codigo gray
- Resolucao posigao até 0,5u 7
- Tempo de amostragem a 250 ms 5
- 10-Link com formato digital em saida 32 bits posicao, 16 bit velocidade, 2 bits SSC
- Resolugdo 5,10, 20, 50,100 pm
- Tempo de amostragem 1 ms
- Resolucdo de dados de velocidade 0,5 mm/s
- Definicao de 2 cames ou limiares de intercegao (Single/Two/Window)
- Interface Profibus DPVO em RS485 de acordo com IEC 61158T PIRIOIF] I M
- Resolucdo da posicao configuravel por software até 1 um
- Resolucdo de velocidade até 0,25 mm/s
- Medicdo da posigdo e da velocidade de até 4 cursores
- Definicao de 4/8 cames ou limiares de intercecgao
- Interface Profinet RT (tempo real) & RTI (tempo real isécrono) (ver. 2.3) %%#
- Perfil Geral ou Codificador vr. 4.2
- Resolucdo de posicdo configuravel através de software até 0,5 um
- Resolugdo de velocidade até 0,25 mm/s cnuop@@
- Medicado de posigao e velocidade em até 16 cursores
- Medicdo de horas de trabalho, temperatura maxima e real, controle ativo do cursor
- CANopen CiA DP 3.01rel.4.0 e DS406 com as seguintes caracteristicas especificas SAE
- Baud rate selecionavel da 10 KBaud a 1 MBaud 11939
- Comutacao de resolucdo em tempo real (2 a 40ms)
- Medicdo da posicao e da velocidade de 1 ou 2 cursores
- Definicdo de 4/8 cames ou limiares de interceccao
- Can SAE J1939 multi-PDU approach (CiA 602-2)
- Resolucdo digital de 14 bit

@ IO-Link

®

CURSOS DE 10mm A 8300mm
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TECNOLOGIA MAGNETOSTRITIVA

A evolucao do transdutor retilineo potenciométrico
é representada pelos transmissores de posicao
magne-tostritivos em que ndo ha contato entre

o transdutor e o respectivo cursor. 0 elemento de
medicao é constituido por um tubo de liga especial
com um condutor de cobre.

0 processo de medicao realiza-se através
dainteracao de ondas mecanicas e campos
eletromagnéticos. A partir da eletrénica do

sensor, é enviado um impulso de corrente de 3
amperes com uma duragao de 3 microssegundos
ao longo do tubo; a interagdo entre o impulso de
corrente e o campo magnético gerado pelo ima de
posicao cria uma torgdo que é transmitida pelo

fio guia magnetostritivo sob a forma de uma onda
mecanica de torgao. Medindo o tempo entre o envio
do sinal de excitacao elétrica e a de~teccao da
onda sdnica no fio de retorno magnetostritivo, &
possivel calcular a posicao exata do ima com uma

TECNOLOGIA EFEITO HALL

precisdo de microns. A onda s6nica percorre o
elemento magnetostritivo a cerca de 2850 metros/
segundo e ainformagao da posigdo é atualizada
em média 1000 vezes num segundo.

Gracas a esta tecnologia, ndo ha contato direto
entre as partes em movimento e, portanto, 0
transdutor ndo esta sujeito a desgaste e fadiga
mecanica.

UNIDADE GUIA DE ELEMENTO DE PROTEGAQ
ONDAS

SISTEMA DE
! TUBO DE
seLechio—' - PROTEGAD

POLARIZACAO
MAGNETICA GUA  SUPORTEGUIA
BOBINA DE ONDA DE ONDAS
== HYPERWAVE = \%

HIGH-PERFORMANCE MAGNETOSTRICTIVE TECHNOLOGY

Sinal magnetostrictivo
amplificado 15x

TRANSDUTORES DE POSIGAO

TECNOLOGIA POTENCIOMETRICA

Um sensor de efeito Hall ¢ um transdutor que

varia a sua tensdo de saida em resposta aum
campo magnético. Os dispositivos de efeito Hall
sao utilizados como sensores de proximidade

e posicionamento. Em comparagdo com um
interruptor mecanico esta é uma solugdo mais
viavel e duradoura, uma vez que nao existem
problemas de desgaste. O efeito Hall refere-se

a tensdo que pode ser medida através de um
condutor (ou semicondutor) quando uma corrente
elétrica que flui através do mesmo é afetada por um
campo magnético. Nestas condigdes, uma tensao
transversal é gerada perpendicularmente a corren-
te aplicada, devido ao equilibrio da forca de Lorentz
e a elétrica. As pequenas dimensdes do encapsula-
mento integrado reduz o espacgo do sistema e a
respectiva complexidade mecanica de atuacao.

0 sensor de efeito Hall detecta o campo magnético
e produz um sinal analdgico ou digital que é depois
convertido num sinal normalizado de acordo com
os requisitos do sistema eletrdnico.

A criacao de uma tensdo (VH) através de um
condutor percorrido por corrente sujeito a um
campo magnético é conhecida como efeito Hall
para homenagear o fisico americano Edwin Hall que

a descobriuem1879.
DIREQ/]O DO CAMPO MAGNETICO

CORRENTE ‘_ TENSAOQ HALL
Y " P

DETECGAO . ‘ DETECGAO DE
ABRIR/FECHAR | ROTACAO

EFEITO HALL
(sensor magnético)

0 elemento principal do transdutor
potenciométrico consiste em duas pistas

lineares cujo cumprimentos correspondem ao
deslocamento maximo a ser medido e composto
por um material condutor. Um cursor mével,
equipado com dois contatos deslizantes (escovas)
ligados entre si, funcionam como ponte entre as
duas pistas e mede a diferenca de potencial entre
a primeira pista, resistiva, e 0 segunda, condutora.

CURSOR QU “WIPER"
(montado na parte mavel)

CURSOR

| ' CURTO
[ — CIRCUITO
]

A B C
POTENCIOMETRO

DESLOCAMENTO

O
ELEMENTO PARA
SOMATORIO DE CIRCUITO
FORGAS DE SAIDA

TECNOLOGIA MEMS

0 cursor pode ser externo ao dispositivo, por isso
pode ser ligado diretamente ao objeto em
movimento cujo deslocamento se pretende medir,
ou interno: uma haste é utilizada como atuador do
movimento externo no cursor do potenciémetro.
Para assegurar um elevado grau de precisao

na medicao, é essencial garantir uma elevada
qualidade da pista resistiva: s6 assim a posicdo do
contato na pista podera corresponder a um valor
de saida de tensdo preciso e com repetitividade
na saida. A Gefran produz internamente todas as
pistas resistivas dos transdutores
potenciométricos, e é portanto capaz de garantir a
confiabilidade e precisdo das medicdes.

A relativa simplicidade deste tipo de tecnologia per-
mite a sua utilizagdo em modelos com dimensdes
reduzidas.

Os potenciometros Gefran ndo requerem qualquer
l6gica de controle e sdo, portanto, rapidos e faceis
de instalar.

MEMS significa Micro Electro-Mechanical Systems e
representa uma das tecnologias mais promissoras
do século XXI, capaz de revolucionar os paradigmas
de concepcao de sistemas eletrdnicos e
tecnologécicos.

Gracgas a esta tecnologia foi possivel levar a niveis
nanomeétricos, com a consequente reducdo de
consumo, funcionalidades eletromecéanicas que
anteriormente podiam ser implemen—tadas apenas
com tecnologias eletrotécnicas. Os sensores
foram a primeira aplicagao pratica da tecnologia
Mems. Um exemplo perfeito da aplicagdo desta
tecnologia sdo os inclindmetros, destinados a
controlar a orientagdo angular nos eixos X, Y e Zem
relacdo ao eixo da terra.

MEMS
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GUIA DE SELEG/l[] DF TRANSDUTORES TRANSDUTORES E INSTRUMENTOS GEFRAN:

A COMBINAGAD VENCEDORA

COMPRIMENTO OU ﬂNGULU A MEDIR Ainstrumentacao e‘O? transdutores dl? p‘osigéo Gefra‘n sdo a melhor solucdo
para detectar a posicao de pegas mecanicas em movimento.
Os instrumentos GEFRAN s3o concebidos com entradas analégicas

Os transdutores GEFRAN podem detectar deslocamentos lineares em cursos : =~ - configuraveis pelo usuario em mV/V, tensao e corrente.

desde um minimo de 10 mm até um maximo de 8300 mm, ou medigdes ~ .

angulares que vao de +10° a +-180°. \i*{«’z'] SISTEMA DE FlXAGAU

E importante ter em mente que normalmente s3o especificados dois cursos: LT

- Curso mecanico: é a translagao efetiva que o cursor do transdutor pode realizar;
- Curso elétrico til: é a parte do curso mecanico em que € garantida a

linearidade do transdutor.
Isto significa que, ao estudar a aplicacéao, é necessario escolher um transdutor
com um curso elétrico Gtil igual ou superior ao deslocamento maximo feito
pela peca em movimento.

0 transdutor pode ser montado utilizando trés tipos de suportes:

- abracgadeiras: é o método mais tradicional, requer a presenga de uma superficie livre sobre a qual instalar
o transdutor e envolve a utilizacdo de duas ou mais abragadeiras, dependendo do comprimento do sensor;

- flanges: ideal em aplicagdes onde a haste deve passar por um orificio e o transdutor deve ser fixado nas
paredes do orificio; neste caso deve-se ter atengao as condigdes de utilizagdo, especialmente no cas
de cursos elevados;

- rotulas autoalinhantes: estas sao utilizadas para fixar as extremidades do transdutor diretamente as
partes em movimento; permite a eliminagdo de outros pontos de fixagdo e permite detectar movimentos
de compressao; este sistema nao se destina a cursos excessivamente longos.

Para possibilitar a deteccao do deslocamento de um objeto, o transdutor W U Y
possui uma parte moével que normalmente esta ligada ao préprio objeto. .
PK L L ABRAGADEIRAS FLANGE ROTULAS AUTOALINHANTES
Esta parte movel é normalmente de dois tipos: ] WPG-A WRG-A RK-XL319
- haste: é o sistema tradicional utilizado pelos potenciémetros e consiste w s Wb s
o
. ere = WPA-A WRA-A
numa haste que se retrai no corpo do transdutor, transmitindo o = WeAS WRAS
= WPL-A WRA-F
) . deslocamento para as partes internas do sensor; = WohE Koc
. '~ , . ~ . . == o -
IR + cursor: € um sistema que fornece solugdes mais compactas gracas a = Wt o
e utilizagdo de um cursor que integra a parte mdvel a ser detectada. = e
WRA Esta disponivel em alguns potenciémetros (séries PK, PME e PMI), bem e e oe/pcer
fAri Y Ari _ B _ PZ12 PZ12 PZ12
como na maioria dos magnetostritivos. (séries WRG-A, WPP-A, WPP-S T e e
WPA_A WPA_S) PK PMI12 PMAI2
! a3 PAL PMI-SL/PMI-SLE
Note-se que o cursor pode ser guiado (corredico ou anel) ou completamente = o
. - - =
livre em relagao ao transdutor (cursor magnético flutuante). = e
E PMEL2
o PS09
PS11
PS20
WPG PR6S
GSF
GSH
EFEITO HALL GRA
GRN
N GIB
INCLINOMETROS GIG / GIG RELAY
GIT
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TRANSDUTORES DE POSIGAD MAGNETOSTRITIVOS

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS TECNICAS

TRANSDUTORES DE POSIGAO

= HYPERWAVE

WPA-S

50...4000 mm

HYPERWAVE

WPL-A

50...4000 mm

4-C

50...4000 mm

4-pP

50...4000 mm

== HYPERWAVE

WPA-

50...4000 mm

+0.01%...+ 0.02%

+0.01%...+0.02%

+0.02%...+ 0.04%

+0.01%...£0.02%

+0,01%...£0,02%

& X *
== HYPERWAVE S= HYPERWAVE
MODELO P A PP-A PP DN-N
CURSO ELETRICO UTIL 50...1500 mm 50...2500 mm 50...2500 mm 50...4000 mm
LINEARIDADE INDEPENDENTE +0.02% +0.02%...+ 0.04% +0.02% +0.01%... + 0.04%
RESOLUCAQ Infinita 16 bit (Ruido Max. 5 mVpp) 20 um - 40 pm 16 bit (Ruido Max 5 mVpp)
¢ (limitada apenas pelo ruido de saida) R * Pp Hm - A0 i X PP
REPETIBILIDADE <0.0lmm <0.01mm <0.02mm <0.01mm
TEMPO DE AMOSTRAGEM dalmsa3ms da0.5msa2ms da0.5msa4ms da0.5msa3ms

(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

0.5pm-40pum 5,10,20,50,100 um 2um-40pum lum 0,5um
<0.01mm <0.01mm <0.0lmm <0.0lmm <0.01 mm
da0.5msa4ms da0.5msa4ms dalmsa4ms dalmsa4ms da0,5msa3ms
(em fungdo do curso) (em fungdo do curso) (em funcdo do curso) (em fungéo do curso) (em fungdo do curso)

CARACTERISTICAS PRINCIPIO DE

Magnetostritivo medicéo
do tempo ultrassénico

Magnetostritivo medigao
do tempo ultrassénico

Magnetostritivo medigao
do tempo ultrassénico

Magnetostritivo medi¢ao
do tempo ultrassénico

Magnetostritivo medigao
do tempo ultrassénico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medigao
do tempo ultrassénico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medigao
do tempo ultrassanico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medi¢ao
do tempo ultrassénico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medi¢ao
do tempo ultrassénico
(sistema sem contato fisico)

-30...+90°C -30...490°C -30...+75°C -40...+85°C -40..+85°C
-40...+4100°C -40...4100°C -40...4100°C -40...4100°C -40...4100°C
<10m/s <10m/s <10m/s <10m/s <10m/s
<IN <IN <IN <IN <IN

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

Aluminio anodizado
Zamak niquelada

Aluminio anodizado
Zamak niquelada

Aluminio anodizado
Zamak niquelada

Aluminio anodizado
Zamak niquelada

Aluminio anodizado
Zamak niquelada

Cursores magnético corredigo, cursor
flutuante nylon 66 gf 40

Cursores magnético corredigo, cursor
flutuante nylon 66 gf 40

Cursores magnético corredico, cursor
flutuante nylon 66 gf 40

Cursores magnético corredico, cursor
flutuante nylon 66 gf 40

Cursores magnético corredigo, cursor
flutuante nylon 66 gf 40

WPA-S-B Con. 6 polos M16 M.
WPA-S-C Con. 8 polos M16 M.
WPA-S-D Con. 7 polos M16 M.
WPA-S-H Con. 8 polos M12 M.
WPA-S-F Cabo PVC6 fios 1 m.
WPA-S-RCaboPUR7fios1m

WPL-A-ACon. 5polos M12 M.

MK4C-B Con. 5 polos M12 M.
MK4C-ACon. 6 polos M16 M.
MKA4C-F Cabo 4 fios 1 metro

MK4P-W Con. 5 polos M12F.
MK4P-W Con. 4 polos M8 M.
MK4P-W Con. 5 polos MI2 M.

WPA-F Con. 5-polos M12F. (cod. D)
WPA-F Con. 4-polos M8 M. (cod. A)
WPA-F Con. 5-polos M12 M. (cod. D)

SSI
1position cursor

10 Link
1cursor posigao, velocidade,SSC

CANopen
2cursores posigaoe
velocidades 4 cames digitais

PROFIBUS
4 cursores posicaoe
velocidades 4 cames digitais

PROFINET
16 cursores posicao e velocidades
(General Profile)
1cursor de posicao e velocidade
(Encoder Profile)

24 bit (Bin./Gray)
25 bit (Bin./Gray)
21+1 bit (Bin./Gray) (FM357)

24 bit (Bin./Gray)
25 bit (Bin./Gray)
21+1bit (Bin./Gray) (FM357)

Interface CANopen DS-301
V4.01 Perfil do dispositivo

Interface Profibus DPVO em
RS485 de acordo com a norma
IEC 61158

Interfaga 10 Profinet
Protocolo RT &RTI
Profil General e
Encoder Vr. 4.2

IP67

1P67

IP67

IP67

IP67

Tracao mecanica com juntade
recuperacao de folga ou com cursor
magneto flutuante. Abragadeiras com
entreferrovariavel

Tragao mecanica com junta de
recuperacao de folga ou com cursor
magneto flutuante. Abragadeiras com
entreferro variavel

Tragao mecanica com junta de
recuperacao de folga ou com cursor
magneto flutuante. Abragadeiras com
entreferro variavel

Tragcao mecanica com juntade
recuperacao de folga ou com cursor
magneto flutuante. Abragadeiras com
entreferro variavel

Tragao mecanica com junta de
recuperacao de folga ou com cursor
magneto flutuante. Abragadeiras com
entreferro variavel

MEDIGL\D (sistema sem contato fisico) (sistema sem contato fisico) (sistema sem contato fisico) (sistema sem contato fisico)
TEMPERATURA DE UTILIZAGAD -20...+75°C -30...475°C -30...490°C -30...+85°C
TEMPERATURA DE . . A a
ARMAZENAMENTO -40...+100°C -40...+100°C -40...4+100°C -40...4+100°C
VELOCIDADE DESLOCAMENTO
00 CURSOR <10 m/s <10m/s <10 m/s <10 m/s
FORGA DE DESLOCAMENTO CURSOR
DESLIZANTE <IN <IN <IN <IN
VIDA UTIL Teoricamente ilimitada Teoricamente ilimitada Teoricamente ilimitada Teoricamente ilimitada
MATERIAL DE FABRICAGAD DO Aluminio anodizado Aluminio anodizado Aluminio anodizado Aluminio anodizado
CORPO DO TRANSDUTOR nylon 66 gf 40 Zamak niquelada Zamak niquelada Zamak niquelada
MATERIAL DE EI]NSTHUQN] Cursores magnético corredico, cursor | Cursores magnético corredigo, cursor | Cursores magnético corredico, cursor | Cursores magnético corredigo, cursor
DO CURSOR flutuante nylon 66 gf 40 flutuante nylon 66 gf 40 flutuante nylon 66 gf 40 flutuante nylon 66 gf 40
WPP-S-B Con. 6 polos M16 M. WPA-A-ACon. 5 polos M12 M.
x::':':g:':pz:zz:ié :44 WPP-S-C Con. 8 polos M16 M. WPA-A-B Con. 6 polos M16 M.
CONEXGES ELETRICAS WPG-A-M Con. 4 polos EN175301-803° WPP-A-CC n‘ 8 P los M16 M. WPP-S-D Con. 7 polos M16 M. WPA-A-C Con. 8 polos M16 M.
WPG-A-A Con. 5 polos M12 WoPb A an'szng it WPP-S-H Con. 8 polos MI2 M. WPA-A-H Con. 8 polos MI2 M.
WPP-A-FC b.P\;)CBﬁ 1 . WPP-S-F Cabo PVC 6 fios1m. WPA-A-F Cabo PVC 6 fios1m.
“Arhhave ossm. WPP-S-Rcabo PUR 7 fios 1m. WPA-A-R Cabo PUR 7 fios 1m.
Analégico Analégico SSI Analégico
SINAIS DE SAIDA 1cursor o8 . s 8 .
posicao 2 cursores posicdo e velocidade 1cursor de posicao 2 cursores posicdo e velocidade
DO Ot SN WA 24 bit (Bin./Gray) 0-10Vdc/10-0Vdc 0-5Vdc/5-0Vde
0,1-10,1Vdc/10,1-0,1Vdc 0-5Vdc/5-0Vdc g
25 bit (Bin./Gray) 0-20mA/20-0mA
WAL P Ui 21+1bit (Bin./Gray) (FM357) 4-20mA/20-4mA
4-20mA/20-4mA 4-20mA/20-4mA IR ) )
GRAU DE PROTEGAD P67 IP67 IP67 IP67
Tragao mecanica com junta de Trag@o mecanica com junta de Tracao mecanica com junta de Tragcao mecanica com junta de
FIXI-\QI:\I] MECANICA recuperacao de folga ou com cursor recuperacao de folga ou com cursor recuperacao de folga ou com cursor recuperacao de folga ou com cursor
magneto flutuante. Abracadeiras com magneto flutuante. Abragadeiras com magneto flutuante. Abragadeiras com magneto flutuante. Abragadeiras com
entreferro variavel entreferro variavel entreferro variavel entreferro variavel
TAMANHO/COMPRIMENTO
ENCAPSULAMENTO 204...1654 mm 204...2654 mm 204...2654mm 204...2654 mm

DOS COMPONENTES ELETRONICOS

)

)

m GUS
LISTED

204...4154 mm 204...4154 mm 204...4154 mm 232...4182mm 235...4185mm
o RO O CANopen P P
LISTED LISTED




GEFRAN | TRANSDUTORES DE POSICAO

BEYOND TECHNOLOGY

CURSORES - POSICIONADORES CONECTORES DOS TRANSDUTORES

MAGNETOSTRITIVOS COM PERFIL DE ALUMINIO

SERIE WPG

WPG-A | WPP-A | WPP-S | WPA-A | WPL-A | WPA-S | MK4-C | MK4-P WPA-F

CONDBS APINEY P67 X
"}:::_:; f ‘ CONOOB 4PINEV IP65 X
COND31 5 PIN M12 IP67 X X X X X X
PCUR220 PCUR221 PCUR222 PCUR20?2
COnDAL 5 PIN M12 90° P67 X X X X X X
SER'E UJPP / U.IPA COND35 8 PIN M12 IP67 X X X X
COND4A2 8 PIN M12 90° IP67 X X X X
CON117 8 PIN M12 90° (UL) P67 X X X X
% } ‘ COND21 § PIN M16 IP40 X X X X X
COND22 6 PIN M16 P67 X X X X X
PCURZ210 PCURZ11 PCURZ212 PCUR20?2 CON118 & PIN M16 (UL) P67 X X X X X
COND23 6 PIN M16 90° P67 X X X X X
SERIE MKA4 CONO2S 7/8 PIN M16 P40 X X X X
COND27 7/8 PIN M16 IP67 X X X X
COND28 7/8 PINM16 90° IP67 X X X X
* ? ' CAVD11 M125PINCABO2M. P67 X X X X X
CAV021 = MI25PIN90°CABO2M. | P67 X X X X X
PCUR035 PCURD36 PCURD37 PCURD39
CAVOD2 M128PINCABO2M. | Ip67 X X X X
CAVOD5 = M128PIN90°CABO2M. | Ip67 X X X X
ABHA ADE'HAS DE FlXA n CON380 5PIN M12 M. P67 X
G GAU CON330 5PINM12F. P67 X
CONDBS APINM12M.COD.D 1P X
= e | PCAV700 M8 4 PIN CABO 3M. P67 X
H M PCAV702  MBF.5PINCABO3M. | Ip67 X
4 s E !Té PCAU703|  M8M.SPINCABO3M.  ips7 X
H : j CAVS01 | 2(M/F) M125 PIN CABO 2M. 167 X
SERIE LUPG SERIE WPP / LUPA / MKA CAUS0Z | 2(M/F)M12'5 PIN CABO 5M. | P67 X
PKIT590 int. 50mm PKIT090 int. 50mm CAV503 | 2 (M/F) M12 5 PIN CABO 10M. P67 X

PKITS9lint 42.5mm PKITOSLint 42.5mm
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GEFRAN

BEYOND TECHNOLOGY

TRANSDUCTORES DE POSICION MAGNETOESTRICTIVOS

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS TECNICAS

== HYPERWAVE

WAP-A

HYPERWAVE

WAP-S

== HYPERWAVE

TRANSDUTORES DE POSIGAO

FYPERWAVE

WRA-A

50...4000 mm

== HYPERWAVE

WARA-S

50...4000 mm

50...4000 mm

IK4-P

50...4000 mm

HYPERWAVE

WRA-F

50...4000 mm

+0,01%...+0,04%

+0,01%...+ 0,02%

+0,02%...+0,04%

+0,01%...+0,02%

+0,01%...£0,02%

MODELD WRG-A
CURSO ELETRICO UTIL 50..1500 mm 50...2500 mm 50...2500 mm
LINEARIDADE INDEPENDENTE +0.04% +0,02%...+0,04% <+0.02%
RESOLUGAD Infinita (limitada apenas pelo ruido de saida) 16 bits (Ruido max. 5 mVpp) 20um-40pum
REPETIBILIDADE <0.02 mm <0.01 mm <0.01 mm
TEMPO DE AMOSTRAGEM Dalmsal5ms Da0,5msa2ms (eriafghi;n:;:crsrssa)

(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

16 bits (Ruido max. 5 mVpp) 0,5pum-40pum 2um-40pm lum 0,5um
<0.01 mm <0.01 mm <0.01 mm <0.01 mm <0.01 mm
Da0,5msa4ms Dalmsa4ms Dalmsa4ms Da0,5msa3ms

Da0,5msa3ms
(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

CARACTERISTICAS PRINCIPIO DE

Magnetostritivo medigao do
tempo ultrassénico

Magnetostritivo medigao do
tempo ultrassonico

Magnetostritivo medigao do
tempo ultrassonico

Magnetostritivo medigdo do
tempo ultrassonico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medi¢do do
tempo ultrassénico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medigao do
tempo ultrassénico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medigdo do
tempo ultrassonico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medigao do
tempo ultrassénico
(sistema sem contato fisico)

-30..+85°C -30..490°C -30..475°C -40..+85°C -40..485%c
-40..4100°C -40...+100°C -40...+4100°C -40...+100°C -40..+100°c
<10m/s <10m/s <10m/s <10m/s <10m/s
<IN <IN <IN <IN <IN

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

AcoInox 316
Aluminio anodizado

AcgoInox 316
Aluminio anodizado

AcoInox 316
Aluminio anodizado

AcoInox 316
Aluminio anodizado

Aluminio anodizado
Zamak niquelada

Cursor magnético flutuante
Plastoferrite

Cursor magnético flutuante
Plastoferrite

Cursor magnético flutuante
Aluminio anodizado

Cursor magnético flutuante
Aluminio anodizado

Cursores magnético corredico,
cursor flutuante nylon 66 gf 40

WRA-A-ACon. 5polos M12 M.
WRA-A-B Con. 6 polos M16 M.
WRA-A-C Con. 8 polos M16 M.
WRA-A-H Con. 8 polos M12 M.
WRA-A-F Cabo PVC 6 fios 1 M.
WRA-A-RCabo PUR7fios1m.

WRA-S-B Con. 6 polos M16 M.
WRA-S-C Con. 8 polos M16 M.
WRA-S-D Con. 7 polos M16 M.
WRA-S-H Con. 8 polos M12 M.
WRA-S-F Cabo PVC 6 fios 1 M.
WRA-S-R CaboPUR 7 fios 1 m.

MK4C-B Con. 5 polos M12 M.
MK4C-ACon. 6 polos M16 M.
MK4C-F Cabo 4 fios1 metro

MK4P-W Con. 5 polos M12F.
MK4P-W Con. 4 polos M8 M.
MK4P-W Con. 5 polos M12 M.

WRA-F Con. 5 polos M12F. (cod. D)
WRA-F Con. 4 polos M8 M. (cod. A)
WRA-F Con. 5 polos M12 M. (cod. D)

Analégico
2 cursores posicao e velocidade

SSI
1cursor de posigao

CANopen
2cursores posicdo e velocidades
4 cames digitais

PROFIBUS
4 cursores posicao e velocidades
4 cames digitais

PROFINET
16 cursores posicao e velocidades
(General Profile)
1cursor de posicao e velocidade
(Encoder Profile)

0-10Vdc/10-0Vde
0-5Vdc/5-0Vde

0-20mA/20-0mA

4-20mA/20-4mA

24 bit (Bin./Gray)
25 bit (Bin./Gray)
21+1 bit (Bin./Gray) (FM357)

Interface CANopen DS-301V4.01
Perfil do dispositivo

Interface Profibus DPV0 em RS485 de
acordo com anorma IEC 61158

Interface 10 Profinet
Protocolo RT &RTI
Profil General e
EncoderVr.4.2

P67

IP67

IP67

IP67

IP67

Fixagao mecanica com flange externa
roscada M18x1,5 (padrao) (M)
3/4"-16 UNF (F)

Fixagao mecanica com flange externa
roscada M18x1,5 (padrao) (M)
3/4"-16 UNF (F)

Fixagao mecanica com flange externa
roscada M18x1,5 (padrao) (M)
3/4"-16 UNF (F)

Fixacao mecanica com flange externa
roscada M18x1,5 (padrao) (M)
3/4"-16 UNF (F)

Fixagao mecanica com flange externa
roscada M18x1,5 (padrao) (M)
3/4"-16 UNF (F)

MEDIGAO (sistema sem contato fisico) (sistema sem contato fisico) (sistema sem contato fisico)
TEMPERATURA DE UTILIZAGAD -20..+75°C -30..+75°C -30..+90°C
TEMPERATURA DE g q .
ARMAZENAMENTO -40...+100°C -40...+100°C -40...+100°C
VELOCIDADE DESLOCAMENTO
00 CURSOR <10m/s <10m/s <10m/s
FORCA DE DESLOCAMENTO CURSOR
DESLIZANTE <IN <IN <IN
VIDA UTIL Teoricamente ilimitada Teoricamente ilimitada Teoricamente ilimitada
MATERIAL DE FABRICAGAO DO . . - . - .
CORPO DO TRANSDUTOR Aco Inox 316 Aluminio anodizado Ago Inox 316 Aluminio anodizado Ago Inox 316 Aluminio anodizado
MI-\TEHI%I_D[II:EU[;[ég:THUQAD Cursor magnético flutuante - Plastoferrite Cursor magnético flutuante - Plastoferrite Cursor magnético flutuante - Plastoferrite
WRP-A-A Can. 5 polos M12 M. x::':'z E"”‘ g p°:°s :}g :
WRG-A-M Con. 4 polos WRP-A-B Con. 6 polos M16 M. WRP:S:DCE:l7pz|2:M16 M‘
CONEXOES ELETRICAS EN175301-803° WRP-A-C Con. 8 polos M16 M. /P '
WRP-S-H Con. 8 polos MI2 M.
WRG-A-A Con. 5 polos M12 WRP-A-H Con. 8 polos M12 M. S
WRP-A-F Cabo PVC 6 fios Lm WRP-S-F Cabo PVC 6 fios 1 m.
’ WRP-S-R CaboPUR7fios1m.
SINAIS DE SAiDA Analo’gicol ) Analégico B SSI o
1cursor de posigao 2cursor de posigdo 1cursor de posigao
0-10Vdc/10-0Vdc 0-10Vdc/10-0Vdc P
0,1-10,1Vdc/10,1-0, Vdc 0-5Vdc/5-0Vde g; ::: ?;::;E;:y;
0-20mA/20-0mA 0-20mA/20-0mA T e (ngsn
4-20mA/20-4mA 4-20mA/20-4mA LA
GRAU DE PROTEGAQ IP67 IP67 IP67
B . Fixacao mecanica com flange externaroscada | Fixagao mecanicacom flange externaroscada | Fixagao mecanicacom flange externa roscada
FIXAGAD MECANICA M18x1,5 (padrao) (M) M18x1,5 (padrao) (M) M18x1,5 (padrao) (M)
3/4"-16 UNF (F) 3/4"-16 UNF (F) 3/4"-16 UNF (F)
TAMANHO/COMPRIMENTO
ENCAPSULAMENTO 228...1683mm 228...2683mm 228...2683mm

DOS COMPONENTES ELETRONICOS

)

)

228...4183mm 228...4183mm 238...4188 mm 233...4188mm 237...4192mm
L o)
s @ 57 @ CANopen e Foaey
LISTED LISTED



GEFRAN

BEYOND TECHNOLOGY

CURSORES

POSICIONADORES

032x
013,5x
H7,9mm.

WARG-A WARP-A WARP-S WRA-A WARA-S IK4-C

PCURO95 | PCUR0Y5 | PCUR0YS | PCURDYS | PCURDYS | PCURD22

IK4-P WRA-F RK2

PCUR610 | PCUR0OY5 | PCUR022

RK4 RK5-A RKS5-C

PCURD22

032x
013,5x
H7,9mm.

PCUR096 | PCUR0O96 | PCUROS6 | PCURDSE | PCUROSE  PCUR0D23

PCUR023 | PCUR096 | PCURD23

PCURO23

(25,4 x
013,5x
H7,9mm.

PCUROS7 | PCUROS7 | PCURDS7 | PCUROS7 | PCUROY7  PCURD24

PCURG00 | PCURDS7 | PCURD24

PCURO24

D44 x
012 x

H52,4mm.

PCUR098 | PCUR0O98 | PCURDS8 | PCUROS8 | PCUROY8  PCUR026

PCURO26 | PCUR098 | PCURD26

PCURO26

042x
| | 015 x

j
LJ AISI 316
11

I ] ] asiae

H52,4mm.

PCURO27

PCURO27 PCURO27

PCURO27

025,4 x
Ll | P13,5x
H8mm.

PKIT528 | PKIT528

033x
013,5x
H8mm.

PKIT529 | PKIT529

PKIT525 | PKIT525

PKIT526 | PKITS26

PKIT527 | PKITS27

P - Plastico

M - fman

A - Ago inox AISI 420

| TRANSDUTORES DE POSIGAO

A PROPOSTA
UNICA E COMPLETA DA GEFRAN

A Gefran é o Unico fabricante de sensores no mundo

Dead 50mm Dead 55mm
firea de leitura 300mm SEM CONTATO, a oferecer uma gama tao completa de solugdes para
T | @ SUBSTITUIR detectar a posigdo do pistao num cilindro hidraulico
I 1|
T I TODAS AS ou pneumatico.
MARCAS
WRG/WRP/WRA  solugaor Alguns transdutores foram concebidos para
serem totalmente integrados nos cilindros,
Dead 30mm Dead 45,8mm .
: , alguns parcialmente, outros totalmente externos.
o Area de leitura 300mm ) ]
: 2 G SEM CONTATO, Estes sensores foram idealizados pensando
. B SEM DESGASTE nas diferentes areas de utilizagao: siderurgica,
AKE industrial, veiculos industriais e para utilizagao
Solugdo 2 . . .
e em areas potencialmente explosivas.
Dead 12.7mm Dead 26,5mm Tudo isto para satisfazer as diferentes necessida-
~Ng Meadeleitura300mm COMPACTO, des de aplicagao: desde o sensor completamente
VI EM CONFORMI- . .
1{® protegido contra agentes externos, até ao sensor
‘ ] DO L facil bstituivel idades identificad
NORMAS ATEX acilmente substituivel, necessidades identificadas
PMI-SL  solugsos juntamente com os técnicos dos nossos clientes.
Dead 10.9mm Dead 8.9mm A Gefran esta em contato diario com os principais
N frea de leitura 300mm fabricantes mundiais de cilindros juntamente com
2]
T | II(@ SUPER os quais estuda a melhor forma de integrar sensores
I ] COMPACTO no projeto em analise. A Gefran ¢ capaz de avaliar
C ainstalagdo correta dos sensores utilizando corpo
Solugao 4 L. o .
técnico altamente especializados e experientes.
=3 —=H
AUTOALINHA-
Ej MENTO,
P67
PBB7 Solugdo 5
@ |
] PEQUENO COM
fi CURSO MUITO
LONGO
GSH Solucdo 6
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GEFRAN

BEYOND TECHNOLOGY

TRANSDUTORES DE POSICAO MAGNETOSTRITIVOS

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS TECNICAS

MODELO

CURSO ELETRICO UTIL

o

50...4000 mm

RK4

50......4000mm

RK5-A

50x2500mm

LINEARIDADE INDEPENDENTE

+0,02% desvio max. (minimo + 0,060 mm)

+0,02% desvio max. (minimo + 0,060 mm)

<+0,04%F.S. (minimo +0,10 mm)

RESOLUGAD Infinita Infinita Infinita
REPETIBILIDADE <0,0lmm <0,01mm <0,00lmm
TEMPO DE AMOSTRAGEM Delmsa2ms Delmsa2ms Delmsa2ms

(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

CARACTERISTICAS PRINGIPIO DE MEDIGAD

Magnetostritivo medicéo do
tempo ultrassénico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medi¢ao do
tempo ultrassdnico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medigao do
tempo ultrassdnico
(sistema sem contato fisico)

TEMPERATURA DE UTILIZAGAD -55...4100°C -55..+100°C -55...4100°C

TEMPERATURA DE ARMAZENAMENTO -55...4125°C -55...4125°C -55...4125°C
VELOCIDADE DESLOCAGAD CURSD <600rpm <600rpm <600rpm
FORGA DE DESLOCAMENTO CURSOR DESLIZANTE <0,20N <1L8N <0,20N

VIDA UTIL

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

MATERIAL DE FABRICAGAC DO CORPO DO
TRANSDUTOR

AcoInox 316

AcoInox 316

AcoInox 316

MATERIAL DE CONSTRUGAD CURSO

Cursor magnético
Flutuante - Aluminio anodizado

Cursor magnético
Flutuante - Aluminio anodizado

Cursor magnético
Flutuante - Neodimio-ferro-boro

CONEXOES ELETRICAS RK2 Cabo PUR 8 fios 1 m. RK4 Con. 5 polos M12 M. RK5-ACon. 5 polos M12 M.
SINAIS DE SAIDA Analdgicolcursor posigéo Analdgicolcursor posicdo Analdgicolcursor posicdo
0,1-10,1Vdc/10,1-0,1Vdc 0,5-9,5Vdc/9,5-0,5 Vde
D(’]lig'izgcgﬂl’:ﬂl’lv‘;dc 0,1-5,1Vdc/5,1-0,1 Vdc 0,5-4,5Vdc/4,5-0,5 Vde
a0 m;/zblmA ¢ 0-20 mA/20-0 mA 0-20 mA/20-0 mA
4-20mA/20-4 mA 4-20mA/20-4 mA
GRAU DE PROTEGAD IP67 P67 IP6IK
Fixacio mecanica com Fixagao mecanica com flange externaroscada Fixacio mecanica com
FIXAGAO MECANICA ¢ M18x1,5 (padrao) (M) N

flange interna de p33mm

3/4"-16UNF (F)

flange internade 048mm

TAMANHO/COMPRIMENTO ENCAPSULAMENTO
DOS COMPONENTES ELETRONICOS

182...4182mm

190...4190 MM

154,7x2609,7mm

)

)

)

TRANSDUTORES DE POSIGAO

MODELO

CURSO ELETRICO UTIL

50x2500mm

RK2 XL319

50x1000 mm

LINEARIDADE INDEPENDENTE

<+0,04%F.S. (minimo + 0,10 mm)

+0,02% desvio max. (minimo + 0,060 mm)

RESOLUGAD Infinita Infinita
REPETIBILIDADE <0,01mm <0,0lmm
TEMPO DE AMOSTRAGEM Delmsa2ms Delmsa2ms

(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

CARACTERISTICAS PRINCIPIO DE MEDIGAD

Magnetostritivo medigao do tempo ultrassénico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medicao do tempo ultrassénico
(sistema sem contato fisico)

TEMPERATURA DE UTILIZAGAD -55...4100°C -55...4100°C
TEMPERATURA DE ARMAZENAMENTO -55...4125°C -55...4125°C
VELOCIDADE DESLOCAMENTO DO CURSOR <600rpm <600rpm
FORGA DE DESLOCAMENTO CURSOR DESLIZANTE <0,20N <0,20N

VIDA UTIL

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

MATERIAL DE FABRICAGAO DO CORPO DO
TRANSDUTOR

AcoInox 316

Agoinox 316 - Aluminio anodizado

MATERIAL DE CONSTRUGAQ DO CURSOR

Cursor magnético flutuante - Neodimio-ferro-boro

Cursor magnético flutuante - Aluminio anodizado

CONEXGES ELETRICAS RKS-C Con. 5 polos MI2 M. RK2 Cabo PUR 8 fios1m.
SINAIS DE SAIDA Analnglco' i Analogn:o' i
1cursor de posigdo 1cursor de posigao
"RK2 XL319
Interface CANopen DS-301V4.01 0-10Vdc/10-0Vde
Perfil do dispositivo RK2XL353
4-20mA/20-4mA"
GRAU DE PROTEGAQ IP69K IP67
FIXAGAD MECANICA Fixagdo mecanica com flange interna de ¢ 48 mm e e P s el o e

duasjuntas esféricas autoalinhantes.

TAMANHO/COMPRIMENTO ENCAPSULAMENTO DOS
COMPONENTES ELETRONICOS

154,7...2609,7mm

250...1200 mm haste fechada
302...2202 mm mm haste aberta

CANopen

m
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GEFRAN

BEYOND TECHNOLOGY

CONECTORES
DE TRANSDUTORES MAGNETOSTRITIVOS

TRANSDUTORES DE POSIGAO

I, e

CONODB COND27 CONO35 CONOBY CONDDZ2
CONO21 COND22 COND23 COND26 COND28
CONO31 CONDAL COND42 CON117 (Ub) CON118
CON380 CON330 CAVO02 CAVDDS CAVD11
CAVDZ21 PCAV700 PCAV702 PCAV703 COND79

IK4-C | IK4-P WRA-F RK4 RK5-A RK5-C

CONOBS | APINEV | Ip67 X
CONDDE | APINEV | 1P65 X
COND31 : ng‘lz 1P67 X X X X X X X X
CONDA1 EBELN (m)z IP67 X X X X X X X X
COND35 i ng‘lz 1P67 X X X X
COND42 B PIN lllllz 1P67 X X X X

90
CON117 ngnl",\‘('nl_l)z P67 X X X X
COND21 | BPINM1E | 1P40 X X X X X
COND22 | BPINM16 | P67 X X X X X
CON118 6 PI(IEIJE\)I\IB 1P67 X X X X X
COND23 . PIE']\IUMIB P67 X X X X X
COND26 71\21:”\' IP40 X X X X
COND27 71\21%"\' IP67 X X X X
COND28 Nﬁg ZIQ IP67 X X X X
CAVO11 'g&;nszpm 1P67 X X X X X X X X
CAVD21 géWQI[IZI_\E[JF’IZI\IM IP67 X X X X X X X X
CAv002 ,[!‘L}EDBZP&'\.I IP67 X X X X
CAV005 Séw}:igglzl\lm IP67 X X X X
CON380 ME_ Em]m;ﬁs IP67 X
CON330 FEIEIJI'I\AI!\II‘BIUZS 1P67 X
CONO8s 4PI[|:\IUI¥]|.1§ b IP67 X
PCAV700 [,;VABBQ glnl"\l IP67 X
PCAV702 N[%E\SDEaTVIIN IP67 X
PCAV703 Mci\'g'ﬁ%&l_'\' IP67 X
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GEFRAN

BEYOND TECHNOLOGY

TRANSDUTORES DE POSIGAO POTENCIOMETRICOS

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS TECNICAS

TRANSDUTORES DE POSIGAO

—2

MODELO B P PCE P
CURSO ELETRICO UTIL 50...900 mm 50...750 mm 100...2000 mm
LINEARIDADE INDEPENDENTE +0,05% +0,05% +0,05%
RESOLUGAD Infinita Infinita Infinita
REPETIBILIDADE <0,01mm <0,01mm <0,01mm
RESISTENCIA SKOhm /50..600 5K0hm/50...600 oK 400, 1000

10K0hm/750...900

20K0hm /1250...2000

MODELO PA P P P
CURSO ELETRICO UTIL 25..150mm 25..150mm 10..150 mm 25..150mm
+0.2%/25 +0.2%/25 +0.3%/10 +0.2%/25
LINEARIDADE INDEPENDENTE +0.1%/50...100 +0.1%/50...100 +0.2%/25 ;0'10/0/50
+0.05%/125...150 +0.05%/125...150 +0.1%/50 e
RESOLUGAD Infinita Infinita Infinita Infinita
REPETIBILIDADE <0.01 mm <0.01 mm <0.01 mm <0.01 mm
RESISTENCIA 1K0Ohm /25 1KOhm /25 1KOhm /10...25 mm 1KOhm /25 mm

5K0hm /50...150

5K0hm/50...150

5K0hm/50...150 mm

5K0hm/50...150 mm

TEMPERATURA DE UTILIZAGAD -30...+100°C -30...+100°C -30...+4100°C
TEMPERATURA DE ARMAZENAMENTO -50...4120°C -50...+4120°C -50...4120°C
LT<10m/s PC<5m/s,
e LT67 <3m/smax<5m/s PC67 < 3m/s max< 5m/s S
LT-S < 3,5N(IP60) PC<ISN
FORGA DE DESLOCAMENTO LT-P <10N(IP65) pcs7_< 30N <12N
LT67 <20N (IP67) -
VIDA UTIL >100x108 manobras >100x108 manobras >100 x108 manobras

MATERIAL DE FABRICAGAO DO CORPO DO

Aluminio anodizado

Aluminio anodizado

Aluminio anodizado

TRANSDUTOR Nylon 66 GF 40 Nylon 66 GF 40 Nylon 66 GF 40
MATERIAL DE EUNSTHUGI:\EI EIX0 DE Agoinox Agoinox Cursor Nylon 66 GF 40
THAGM USB 303 USB 303 Latilub73/13
= LT/SIPBO LT/PIPB5 PCIPBS
GRAU DE PROTEGAQ LT671P67 PCE7IPET IP40
. _— . Acionamento mecanico com unido com
A MDD MO EEE: Fixagdo mecanica e arraste autoalinhante em recuperagao de folga, rosca M5 com
MECANICA E FIXAGAD M6 e abragadeiras de fixagao com entreferro Y . - . ? . . . g~,
tavel duas juntas esféricas autoalinhantes. abracadeiras de fixagao com entreferro
variavel. variavel.
DIMENSQES / COMPRIMENTO
ALOJAMENTO 112...977mm 185...898 mm 253...2171mm
V.o Iz Vi
Ru Ry Ry
| RoHsy .| RoHSv .| RoHSv
VR.XL339 VR.XL339 VR.XL339

TEMPERATURA DE UTILIZAGAQ -30...4100°C -30...4100°C -30..+100°C -30..+100°C
TEMPERATURA DE ARMAZENAMENTO -50...+120°C -50...+120°C -50...+4120°C -50...+4120°C
VELOCIDADE DESLOCAMENTO <5m/s <10m/s <10m/s <10m/s
FORCA DE DESLOCAMENTO < 12N <0.3N < 04N < 04N
VIDA UTIL >100x108 manobras >100x108 manobras >100x108 manobras >100x108 manobras
MATERIAL DE FABRICAGAD DO Aluminio anodizado Aluminio anodizado Aluminio anodizado Aluminio anodizado
CORPO DO TRANSDUTOR Nylon 66 GF 40 Nylon 66 GF 40 Nylon 66 GF 40 Nylon 66 GF 40
MATERIAL DE CONSTRUGAD . . . .
EIXO DETHAI;IZ\U Acoinox AISI 303 Acoinox AISI 303 Agoinox AISI 303 Acoinox AISI 303
GRAU DE PROTEGAD IP40 IP40 IP40 IP40
Transmissdo mecanica comjunta Eixo toque com unido de Eixo toque com duplo suporte e TOO R
P = com recuperagao de folga, rosca recuperacao de folga, rosca mola de retorno. Ponteira com SmCECEIIE EELDIE
MECANICA E FIXAGAD PEEFIASIOE IR . 300M | htagao Ponteira com rolamento
M4, abragadeiras de fixagao com M4, abragadeira de fixagao com esfera. Abracadeiras de fixagao X
Py L . . de esferas abracadeiras de
distancia central variavel. entreferrovariavel. com entreferro variavel L .
fixagdo e entreferro variavel.
DIMENSOES / COMPRIMENTO
ALOJAMENTO 74.5...199.5mm 63...188 mm 48...188mm 63...188 mm
V.2 V.9 V.9 V.9
R R R R
1| RoHsy 7| RoHSy .| RoHSv 1| RoHsy
VR.XL339 VR.XL339 VR.XL339 VR.XL339




GEFRAN

TRANSDUTORES DE POSIGAO
BEYOND TECHNOLOGY

TRANSDUTORES DE POSIGAO POTENCIOMETRICOS

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS TECNICAS

~ ~Le £ el e

N

MODELD P PZ34/P167 PME12 MODELD PMA PMI12 PMI-SL/PMI-SLE

CURSO ELETRICO UTIL 25...150 mm 25...250mm 100...550 mm 50...1000 mm CURSO ELETRICO UTIL 50...1000mm 50...1000 mm 50...1000 mm
+0.2%/25 +0.2%/25
+0.1%/50...100mm +0.1%/50...100mm +0.1%/50...100mm +0.1%/50...100mm
LINEARIDADE INDEPENDENTE +0.1%/50...100 +0.1%/50...100 +01% N LINEARIDADE INDEPENDENTE o o o
+0.05%/125...150 +0.05%/125...250 +0.05%/150...1000mm +0.05%/150...1000mm +0.05%/150...1000mm +0.05%/150...1000mm
RESOLUGAD Infinita Infinita Infinita Infinita RESOLUGAD Infinita Infinita Infinita
REPETIBILIDADE <0.01 mm <0.01 mm <0.01 mm <0.08 mm REPETIBILIDADE <0.08mm <0.08 mm <0.08 mm
) 1K0hm / 25 2K0hm / 50mm snmy 28 2ionm Somm 5K0hm/50...300 A 5K0hm /50...300 *5K0hm /50...300 5K0hm /50...300
RESISTENCIA 3K0hm /754K0hm /100mm 5K0hm /125 6K0hm /150mm 10K0Ohm 10K0hm /350...600 RESISTENCIA 10K0hm/350...600 10K0hm/350...600 10K0hm/350...600
5KOhm /125 6K0Ohm /150mm 8KOhm /200 10KOhm / 250mm 20K0hm /650...1000 20K0hm /650...1000 20K0hm /650...1000 20K0hm /650...1000
TEMPERATURA DE UTlleAﬁﬂU -30...+100°C -30...+100°C -30...+100°C -30...+100°C TEMPERATURA DE UTILIZA[}N] -30...+100°C -30...+100°C -30...+100°C
TEMPERATURA DE ARMAZENAMENTO -50...+4120°C -50...+4120°C -50...+4120°C -50...+4120°C TEMPERATURA DE ARMAZENAMENTO -50...+4120°C -50...+4120°C -50..+120°C
VELOCIDADE DE DESLOCAMENTO <10m/s <10m/s <1.5m/s <10m/s VELOCIDADE DE DESLOCAMENTO <10m/s <10m/s <10m/s
FORGA DE DESLOCAMENTO <05N <05N <IN <05N FORGA DE DESLOCAMENTO <0.5N <05N <05N
VIDA UTIL >100x108 manobras >100x108 manobras >100x108 manobras >100 x108 manobras VIDA UTIL >100 x108 manobras >100 x108 manobras >100x108 manobras
& - . PZ34: Aluminio anodizado Nylon L . . 5 . . . .
MATERIAL DE FABRICAGAO DO CORPO Aluminio anodizado 66 GF 40 Haste: Aluminio anodizado Aluminio anodizado haste diametro MATERIAL DE FARBICAGAD DO CORPO Aluminio anodizado Acoinox Acoinox
DO TRANSDUTOR Nylon 66 GF 40 A 12,7mm, Cursor Nylon 66 GF 40 TRANSDUTOR Nylon 66 GF 40 haste diametro16 mm haste diametro12,7mm
PZ67:Ago C45, cromado 20 mm
TATEIRALDE DDNSTHUDAD EA AcoinoxAlSI 303 Acoinox AlSI 303 Flange: Agoinox AISI 303 Nylon 66 GF 40 TR 2 EDNSTHUDAD ELULE Nylon 66 GF 40 Nylon 66 GF 40 Nylon 66 GF 40
DE TRAGAD TRAGAD
. . PMI-SL Saida do potencidmetro divisor de
CONEXOES ELETRICAS j bobincedo oo orseonSpons o izEon PO CONEXGES ELETRICAS cabo 3 polos 0,25 - Im cabo 3 polos x0,25 -Im tenso cabo 3 polos x0,25 - Im
P ' P ' P : PMI-SLE saida 4...20 mA, cabo 3 polos x0,25 - Im
_ PZ341P60 i
GRAU DE PROTEGAQ IP60 PZE7IPET IP67 GRAU DE PROTEGAQ IP67 IP68 IP68
- ) PZ34-S Mecanicacom abracadeiras
A PZ12-S Mecanica com abragadeiras PZ34-AUnides autoalinhantes Fixacdo mecanica através de flange A Fixagao mecanica com flange interna Fixagao mecanica com flange interna
MECANICA E FIXAGAD PZ12-A Unides autoalinhantes ! gaon ¢ Mecanica com abragadeiras MECANICA E FIXAGAD Unides autoalinhantes ¢ ¢ ¢ ¢
PZ34-F flange interna ou externa ouexterna ouexterna
PZ12-F flange . X
PZ67 Unides autoalinhantes
PINENSEES / GO PRINENTO 745...199.5mm 835...3085mm max.1235...573.5 mm 55...1065 mm DIMENSOES / COMPRIMENTO ALOJAMENTO 205...1155 mm 55...1097mm 55...1100mm
= ™ = ™ ™ & e
/RSy | [“/RoHSv | [« RoHS, | RoHS, 1| RoHSy 1| RoHsv ] Rotis,
VR.XL339 VR.XL339 VR.XL339 VR.XL339 VR.XL339 VR.XL339 PMI-SLVR.XL339
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BEYOND TECHNOLOGY

TRANSDUTORES DE ,
POSICAO ROTATIVOS POTENCIOMETRICOS

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS TECNICAS

=

=

PS11 PS20 PRGBS

e

| TRANSDUTORES DE POSIGAO

CONDICIONADORES DE SINAL PARA
TRANSDUTORES POTENCIOMETRICOS

MODEL Po09Y
CURSO ELETRICO UTIL 340°:4° 345°+4° 350" +4° 3450+ 4°
LINEARIDADE INDEPENDENTE +1..+0,05% +1..40,05% +1..+0,05% +1..40,05%
RESOLUGAD Infinita Infinita Infinita Infinita
RESISTENCIA TOTAL (+-20%) 1/4,7/10K0hm 2/4,7/10K0hm 3/4,7/10K0Ohm 4/4,7/10K0hm
TEMPERATURA DE UTILIZAGAD -55...4100°C -55...+100°C -55...4+100°C -55..+100°C
TEMPERATURA DE 3 q q .
ARMAZENAMENTO -55..4125°C -55..+125°C -55..4125°C -55..+4125°C
VELOCIDADE DE ROTAGAD < 600 giri/min < 600 giri/min < 600 giri/min < 600 giri/min
PAR NO EIXO <0,20Ncm <0,20Ncm <0,20 Ncm <1,8Ncm
VIDA UTIL >100x108 manobras >100x108 manobras >100x108 manobras >100x106 manobras
MATERIAL DE FABRICAGAO DO - T o
CORPO TRANSDUTOR Ftalato de dialilo (DAP) Ftalato de dialilo (DAP) Ftalato de dialilo (DAP) Nylon 66 GF 30
MATERIAL DE EUNS]’HUGI:\D Acciaioinox Acciaio inox Acciaio inox Acciaioinox
EIXO DE TRAGAO AISI 303 AISI303 AISI 303 AISI303
CONEXOES ELETRICAS Pinos a soldar Pinos a soldar Pinos a soldar Pinos a soldar
GRAU DE PROTEGAQ 1P40 P40 1P40 IP65
MECANICA E FIXAGAD Montagem servo (flange) Montagem servo (flange) Montagem servo (flange) Montagem servo (flange)
DIMENSOES Diametro externo 22,25 mm Diametro externo 27,05 mm Diametro externo 50,80 mm Diametro externo 55 mm

Diametro eixo 3,175 mm

Diametro eixo 3,175 mm

Diametro eixo 6,35 mm

Diametro eixo 6 mm

PCIR-101

0...10Vdc saida

PCIR-102 PCIR-A

4..20mA produgao

- Modulo de interface integrado no conector fémea
- Saida padréo 0...10Vdc (PCIR 101)

- Saida padrdo 4..20 mA (PCIR 102)

- Linearidade elevada (0,01 % F.S.0)

- Desvios térmicos reduzidos de Zero e Span

- Zero e Span ajustaveis

0...10Vdc saida

- Impedancia de entrada elevada (> 100 MOhm)

- Saida padrao 0...10 Vdc

- Erro de linearidade (0,02% F.S.0)

- Entrada simultanea de dois transdutores

- Desvios térmicos reduzidos (0,01% F.0.S./ °C)

- Preparado para montagem DIN EN50035 e
EN50022

- Conector fémea MORO31

} RoHSv

*

RoHSv

R
bt
Ry

} RoHSv

CONECTORES E ACESSORIOS DE
TRANSDUTORES POTENCIOMETRICOS

} RoHSv

e e
X X

o @

o

v

CAVO010 CONDOB CONDO2 CONDOS8 COND11 COND12
e ; "?,5‘

COND13

CONOSO0

CONZ233 CON300

PKITO15

CONOO2 3PIN IP40

CONODB 4PIN IP65 X X

CONDO8 A PIN IP6S X

COND11 5PIN 1P40 X X X X X X X

COND11 5PIN IP67 X X X X X X X

COND11 5 PIN 90° IP67 X X X X X X X

CON293 4 PIN M12 IP67 X

CONDS0 4 PINM12 90° IP67 X

CAvO10 3 PIN IP67 X

CON300 6 PIN IP66 X

29
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BEYOND TECHNOLOGY

TRANSDUTORES DE POSIGAD

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS TECNICAS

MODELO

CURSO ELETRICO UTIL

+15°-360°
(step15° para versdes analogicas)

+15°-360°
(step15° para versges analdgicas)

+10°+15°+20°+30° +45° +60° +85°
(eixo duplo XY)
+180° (eixo simples Z)

+10°+15°+20° +30° +45° +60° +85°
(eixo duplo XY)
+180° (eixo simples 2)

TRANSDUTORES DE POSIGAO

MODELO

UNIDADE DE MEDIDA

Graus Angulares

Graus Angulares

Graus Angulares

Graus Angulares

CURSO ELETRICO UTIL

+10°+15°+20°+ 30°+ 45°+ 60°
(eixo duplo XY)

+10°+15°+20°+30°+45°+60°
(eixo duplo XY)

1800-2300-3300-4300-4800-
5300-6300-7300-8300

1800-2300-3300-4300-4800-5300-
6300-7300-8300

LINEARIDADE INDEPENDENTE

+0,5%F.S.

+0,5%F.S.

<+0,5%FS (+10°to +60°; +180°);
<+0.5%FS (+85°)

<+0.5%FS

UNIDADE DE MEDIDA

Graus Angulares

Graus Angulares

12 bit (saida analdgica);

12 bit (saida analdgica);

0,05°(+10°a+20°);0,05°(¢30°);
0,1°(+45%);0,1°(+60°); 0,1°(+85°);

0,05°(+10°a+20°); 0,05°(x30°);

mm mm
o . . . "+0.25% FS (da1800mm a 4300mm)
LINEARIDADE INDEPENDENTE <+0.15%FS <+015%FS (da+15"a+ 607 +1807; < +0.5%FS (da 4800mm 0.5%FS.

+0.3%FS (¢ 85°)

8300mm)"

0,01° (DE +10° A +20°); 0,02°(+30°);

“Saida analdgica: 0,01° (de +10° a
+20°);0,02°(+30°);0,03°(¢45°);

“infinita para saida potenciémetro
saidas analdgicas 0.5..4.5V,0..10V,

“saidas analégicas 0.5..4.5V,0..10V,

RESOLUGAD 4096 divisdes14bit (saidaCAN); | 4096 divisdes 14 bit (saida CAN) SIHUTESTRO e HOIRERE LR
16384 divisdes 16384 divisdes 0,1° (+180°) analdgicas; 0,1° (+180°) analcgicas;
0,05° paraaversdo CANopen 0,05° paraaversao CANopen
TEMPO DE AMOSTRAGEM 4msec. 4 msec. 67msec. 67 msec.
CARACTERISTICAS PRINCIPIO Efeito Hall Efeito Hall Tecnologia MEMS Tecnologia MEMS
DE MEDIGAD (Micro-Electro-Mechanical Systems) | (Micro-Electro-Mechanical Systems)
TEMPERATURA DE UTILIZAGAD -40..485°C -40..+85°C -40..+85°C -40..+85°C
TEMPERATURA DE 5 . q o
ARMAZENAMENTO -40...+85°C -40..+85°C -40...+85°C -40..+85°C
VIDA UTIL 35milhes de operagdes (curso +75°) Teoricamente ilimitada Teoricamente ilimitada Teoricamente ilimitada
MATERIAL DE FI-\BHIEA[}I:\[] Do Transdutor: PBT (tereftalato de Transdutor: PBT (tereftalato de Transdutor: PBT (tereftalato de Transdutor: PBT (tereftalato de
CORPO TRANSDUTOR polibutileno) polibutileno) polibutileno) polibutileno)
MATERIAL DE CONSTRUGAD Cursor magnetlcn flutuante
CURSS Agoinox 316 L
SmCo Samario Cobalto
f Raciométrico, Analdgico, CANopen, Raciométrico, Analdgico, CANopen, L . . L.
SINAIS DE SAIDA CAN SAE J1939 CAN SAE J1939 Raciométrico, Analdgico, CANopen Raciométrico, Analdgico, CANopen
0,5-4,5Vdc/4,5-0,5Vdc 0,5-4,5Vdc/4,5-0,5Vdc 0,5-4,5Vdc/4,5-0,5Vdc 0,5-4,5Vdc/4,5-0,5Vdc
0-10Vdc/10-0Vde 0-10Vdc/10-0Vde 0-10Vdc/10-0Vdc 0-10Vdc/10-0Vde
4-20mA/20-4mA 4-20mA/20-4mA 4-20mA/20-4mA 4-20mA/20-4mA
CANopen, CAN SAE J1939 CANopen, CAN SAE J1939 CANopen CANopen
TIPO DE SAIDA Simples / Redundante Simples / Redundante Individual Simples / Redundante
P Saida conector AMP (IP X9K) Saida m,]necmrAMP(lpng) Saida conector M12 (IP67) Saida conector M12 (IP67)
BRAU DE PROTEGAD Saida cabo (IP 68) Salda cabo (1P 68) Saida cabo (IP X9K) Saida cabo (IP X3K)
Saida cabo+Con. M12 (IP67)
. Eixo de detegdo movimento angular
MECANICA E FIXA[;I:\[] integrado no corpo do transdutor 2 3 orificios de fixagao 3 orificios de fixagao 3orificios de fixagao
orificios de fixagao
TAMANHO/COMPRIMENTO
ENCAPSULAMENTO DOS 54,9x30,8xH27,5+13,6 Albero mm. 65,4 x43,8 xH14,2 mm. 65,4x43,8xH14,2mm.

COMPONENTES ELETRONICOS

84x70xH37.9mm.

CANopen

SAE
@ J1939

CANopen
SAE
@ J1939

CANopen

CANopen

m REDUNDANT

RETILIEAL 0,03°(+45°%);0,04°(+60°) 0,04°(+60°); 0,05°(+85°); 0,1° (+180°). 4..20 mA12 bits; said:éi?d?}‘ehzlii/tlsé bit”
Saida CANopen: 0,01°" saida CANopen 14/16 bit” P
TEMPO DE AMOSTRAGEM 67 msec. 67 msec. 17 msec. 17 msec.
CARACTERISTICAS PRINCIPIO “tecnologia MEMS “tecnologia MEMS Potenciémetro Efeita Hall
DE MEDIGAD (Micro-Electro-Mechanical Systems)” | (Micro-Electro-Mechanical Systems)”

TEMPERATURA DE UTILIZAGAD -40...+85°C -40..+85°C -40..+85°C -40..+85°C
TEMPERATURA DE . 5 q q
ARMAZENAMENTO -40..+85°C -40...+85°C -40..+85°C -40..+65°C

250000 ciclos (cursos até 5300 mm), 500000 ciclos @ velocidade tipica
VIDA UTIL Teoricamente ilimitada Teoricamente ilimitada caso contrario 2000 km percorridos; Im/s, aceleragao tipica 0,5
@ velocidade tipicalm/s, aceleragao 250000 ciclos @ velocidade tipica
tipicalg 2m/s, aceleragdo tipicalg
MATERIAL DE FABRICAGAO DO Transdutor: PBT (tereftalato de Transdutor: PBT (tereftalato de . eI T . . IEREEIETER .
o] S Cabo: agoinox AISI316 revestidonylon | Cabo:acoinox AlSI316 revestido nylon
CORPO TRANSDUTOR polibutileno) polibutileno) . .
00,85mm 00,85mm
MATERIAL DE CONSTRUGAD . . . .
CURSOS
SINAIS DE SAIDA Saidarelé Ratiométrico, Analdgico, CANopen Potenciométrico, Analdgico, CANopen Analdgico, CANopen
0,5-4,5Vdc/4,5-0,5Vdc
Saidarelé 1(N.C./N.0.) 0-10Vdc/10-0Vdc Interfaz CANopen DS-301V4.01 Perfil Interfaz Profibus DPVO de RS485
Saidarelé 2(N.C./N.0.) 4-20mA/20-4mA de dispositivo emacorde com IEC 61158
CANopen
TIPO DE SAIDA Individual Simples / Redundante Simples / Redundante lndmdu,a”RedundantE/
Semi-redundante
M Saida conector (M12) (IP67) Saida conector (M12) (IP67)
GRAU DE PROTEGAD Saida cabo (IP X9K) Saida cabo (IP X9K) P67 P67
MECﬂNIEAEFIXAQi\D 3 orificios de fixagdo e Tragdo mecanica do fio com retorno Tragdo mecanica do fio com retorno
por mola por mola
TAMANHO/COMPRIMENTO
ENCAPSULAMENTO DOS 84x70xH37.9mm. 66x90xH35,5 mm. 107,5x107,5 X H80,5 mm. 107:5x107,5x 65 mm. (1800..6300 mm)

COMPONENTES ELETRONICOS

107,5x107,5xH68 mm. (7300...8300 mm)

REDUNDANT

CANopen

m REDUNDANT

CANopen

m REDUNDANT

CANopen

m REDUNDANT

|
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BEYOND TECHNOLOGY

ACESSORIOS

—

90° Angulo
rotativo GRx

[

:

112,5° Inclinacao
do eixo da terra Glx

BGSF/GSH POSSIVEIS CONFIGURAGOES DE FIXAGAD

| TRANSDUTORES DE POSIGAO

CONECTORES DE TRANSDUTORES
ROTATIVOS, INCLINOMETROS, EXTENSOES

CAV002 CAV005 CAVO11 CAv021 CAV035
COND31 CcoNDA4l CONDS0 CONZ293 PCOND10
PCOND13
A
CON293 4 PINM12 IP67 X X
CONDS0 4 PIN M12 90° P67 X X
COND31 5 PIN M12 (UL) IP67 X X
5PIN M12 90°
CONDAL D P67 X X
COND35 8 PIN M12 (UL) IP67 X X X
COND4? 8 PINM12 90° P67 X X X
8 PIN M12 90°
CON117 ) IP67 X X X
M12 5 PIN
COND11 CABD 2M. P67 X X
M12 5 PIN 90°
COND21 CABD 2M. IP67 X X
M12 8 PIN
CAVOD2 CABO 2M. IP67 X X X
M12 8 PIN 90°
CAVOD5 CABD 2M. IP67 X X X
PUR 2M CABO
PCONO10 + CONN. 6 PIN P67
DEUTSCH
PUR 2M CABO +
PCOND13 CONN. B PIN AMP IPX9K X

33
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BEYOND TECHNOLOGY

AMPLA GAMA DE PRODBUTOS

UM PRRA CADA EXIGENCIA

| TRANSDUTORES DE POSIGAO

BRAU DE PROTEGAD )
DOS TRANSDUTORES DE POSIGAD

MODELO TECNOLOGIA CORSA LINEARIDADE ~ RESOLUGAO SAIDAS
WPG-A 50..1500 +0.02% Infinita
Analdgico
WPP-A 50..2500 +0.02%-+0.04% 16 bit
WPP-S 50..2500 +0.02% 20-40pum SSI
WPA-A 50..4000 +0.01% - +0.04% 16 Bit Analégico cULus
WPA-S 50..4000 +0.01% - +0.02% 0,5-40um SSI cULus
WPL-A 50..4000 +0.01%-+0.02% 5-100pm 10-Link cULus
MK4-C 50..4000 +0.02%-+0.04% 2-40um CANopen
MK4-P 50..4000 +0.01%-+0.02% 1um Profibus
WPA-F 50..4000 +0.01% - +0.02% 0,5-40pum Profinet
WRG-A 50..1500 +0.02% Infinita
Analagico
WRP-A 50..2500 +0.02%-+0.04% 16 bit
MAGNETOSTRITIVOS
WRP-S 50..2500 +0.02% 20-40pum SSI
WRA-A 50..4000 +0.01% - +0.04% 16 bit Analégico cULus
WRA-S 50..4000 +0.01% - +0.02% 0,5-40um SSI cULus
IK4C 50..4000 +0.02% - + 0.04% 2-40pum CANopen
IK4-P 50..4000 +0.01%-+0.02% lpm Profibus
WRA-F 50..4000 £0.01%-+0.02% 0,5-40pm Profinet
RK2 50..4000 +0.02%
RK4 50..4000 +0.02% Analagico
RK5-A 50..2500 +0.04% Infinita
RK5-C 50..2500 +0.04% CANopen
RK2 XL319 50..1000 +0.02% Analégico
LT/LT67 50..900 +0.05%
PC/PCB7 50..750 +0.05%
PK 100..2000 +0.05%
PA1 25..150 +0.2%-+0.05%
PVl 25..150 +0.2%-+0.05%
Pv2 10..250 +0.3%-+0.1%
i POTENCIOMETRO 2150 SO0t Infinita botenciametrica Atex (XI339)
Pz12 25.150 +0.2%-+0.05%
PZ34/P767 25..150 +0.2%-+0.05%
IC 100..550 +0.1%
PME12 50..1000 +0.1%-+0.05%
PMA12 50..1000 +0.2%-+0.05%
PMI12 50..1000 +0.2%-+0.05%
PMI-SL/SLE 50..1000 +0.2%-+0.05%
GSF POTENCIOMETRO 1800..8300 +0.25%-+0.5% Infinita Pot‘en'ciométrica,
12bit - 14/16bi Analdgico, CANopen,
GSH EFEITO HALL 1800..8300 +0.5% SAE1939
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